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DMA Profibus Anleitung

Revisionen
Revision Datum Beschreibung
Vorl&ufig 10.08.2006 Erster Ausdruck
Vorlaufig 14.08.2006 Slave Adresse SDR, Bytecount CNT hinzugefigt
Neue Write, Read, Antwort Telegram Definition
Read, Write Befehl geédndert (nach Modbus Standard)
Vorlaufig 27.08.2006 Master Read geandert von 6 Bytes auf 7 Bytes
N geéndert in N-High und N-low (nach Modbus Standard)
Fehler #5 timeout (z.B.: DMA Protokol timeout ....) hinzugefligt
Vorlaufig 28.08.2006 Parameter Beschreibung Ubersetzt fiir englische Version und auf neuen Stand gebracht,
DMA SW Version hinzugefligt
Vorlaufig 29.08.2006 Parameter Liste auf neuen Stand gebracht
R 1.0 04.09.2006 Erster veroffentlichter Stand
R 1.1 11.09.2006 M@oglichkeit zur Vorgabe von Sollwerten iiber den Profibus implementiert (ID 31,32,39,40)
R_1.2 31.10.2006 Inflrmation tber Hardware Adressen-Auswahl und Steckverbinder hinzugefiigt
R_1.3 05.02.2007 Beispiel hinzugefugt fir das Senden von Sollwerten via Profibus
R_1.4 06.02.2007 Inflrmationen Uber Profibus Eigenschaften hinzugefigt
R 1.5 16.03.2007 Inflirmation zum Steckverbinder fiir RS232 am DMA RJ45 Stecker hinzugeflgt
R_1.6 25.10.2007 Parameter flir SW Vyy.06 und SW V31.xx hinzugefligt, einschlieBlich Parameter fiir geregelte
Versionen
R 1.7 10.01.2008 Multislave Operation einfelihrt
CMD=3, CMD=6 in Kopfzeilen hinzu. Neue Struktur eingeflhrt.
CMD=15, Master Schreibbefehl fiir mehrere Parameter hinzugefiigt
R 1.8 21.01.2008 Neues GSD file HCS0120.GSD eingefiihrt
CMD-= 15, Beispiel fur Fehlerreaktion eingefiigt.
R_1.9 14.02.2008 Allgemeine Beschreibung der Eigenschaften aus Spezifikation fir Spanndruckregler
Ubernommen (aus Revision R1.4)
R_2.0 01.03.2008 Uberarbeitung. Neue Funktionen und Parameter fir SW Versionen Vyy.07 implementiert
R 2.1 16.10.2008 Telegramm Sendebit D_IN1 und D_IN2 ergénzt
R_2.2 19.01.2009 SW Version V32.09x, Parameter E18 zugéanglich und Wertebereich definiert
R_2.3 20.02.2009 SW Version ab V32.09¢, Bit hinzugefiigt, um den Fehler/Komarator Ausgang direkt zu setzen.
R 24 10.09.2010 SW Version ab V3.2.10a, Paranjetgr C1 33 und C2.33 hinzu.
— Parameter 0xB0 disable card bit hinzugefiigt.
R_2.5 16.01.2014 Uberarbeitung S7-Implementation diverse Schreibfehler entfernt
R_2.6 27.01.2014 Hinzufiigen Fehlerbehebung
R_2.7 14.04.2014 Hinzufligen Fehlertabellen, Reaktion auf Timeout Profibussignal
R 2.8 10.08.2015 Beschreibung Slave Numerierung und E22
R_2.8 22.08.2016 GSD Datei. HCS0220.gsd
R_2.9 26.10.2017 Korrigiertes Beispiel fliir SW15.xx (modus1) (A1.02 wurde A2.01)
R_3.0 11.12.2017 Korrigierter Antwortstring fir SW32.xx (modus3+4) (d1.11 + d1.12 getauscht)
R_3.1 09.03.2019 Konfiguration fiir das Siemens TIA Portal eingefligt
R_3.1 15.03.2019 Update fiir CPU 1200,1500 in der TIA Portal Konfiguration
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Eigenschaften

Unterstiitzt Profious-DP Slave in Ubereinstimmung mit IEC 61158
Unterstitzt Profibus DPV1

Maximal 244 Byte Eingangs- und 244 Byte Ausgangsdaten
Unterstiitzt bis zu 12 Mbaud (auto detect)

Galvanisch getrennt und opto-entkoppelt

1.1 Verwendete GSD Datei
,HCS0220.GSD*

1.2 Unterstitzte Software Versionen
Version: V15.xxy, gesteuerte Anwendungen, ein Ventil mit zwei Magneten.
Version: V22.xxy, gesteuerte Anwendungen, zwei Ventile mit je einem Magneten.
Version: V31.xxy, Spanndruckregler; siehe hierzu auch separate Dokumentation.
Version: V32.xxy, geregelte Versionen, Modus 3,4,6,8.

1.3 Spezielle Information fiir Multi-Slave Nodes
In Fallen bei denen ein Profibus-Node mehr als einen Slave (DMA-Modul) angeschlossen hat, miissen all diese Slaves
auch aktiv, d.h. an die Versorgungsspannung angeschlossen sein. Das Enable Signal muss ebenso an allen Modulen
angeschlossen werden. Andernfalls ist eine Kommunikation nicht méglich und der Node wird mit einer , Time-out*
Fehlermeldung reagieren.
Die Profibus Adressauswahl an der Front des Node-Moduls muss richtig eingestellt sein, dann erlischt auch die LED
~Bus-Fehler”.
Wenn z.B. 3 (Slave) Modul verwendet werden, dann muss E22 beim ersten Modul links vom Node-Modul auf 1, fir
das néchste Slave-Modul auf ,2“ und fir das dritte auf ,,3“ gestellt werden (siehe Kapitel 2.2).

1.4 Generelle Information zu TADR (Telegram Adresse)
TADR ist ein Datum, welches mit jedem Zyklus geschrieben (verandert) werden kann. Aber eine Anderung des Wertes
ist nur Optional und nicht zwangslaufig erfirderlich. Der Wert wird durch den DP-Master definiert.
Der Zweck liegt darin, entweder die Telegramm durch den Master zu kontrollieren oder um bei den Nodes das Senden
eines neuen Antworttelegramms zu erreichen.
Das Design des Profibus-Node ist so ausgefiihrt, dass der Slave oder die Slaves (das DMA-Modul oder die DMA-Modul
im Fall von Multi-Slave-Modulen) nur antworten, wenn eine empfangene Nachricht vom Master verédnderte Daten —im
Vergleich zur vorhergegangenen Nachricht — enthélt.
Deshalb kann TADR verwendet werden, um eine Antwort von einem Slave zu ,erzwingen“ und damit ein Update des
augenblicklichen Status des Slave zu erhalten, obwohl der Rest der Daten des Telegrams unverandert geblieben ist.
Der gultige Wertebereich flir TADR ist 0 bis 255 oder in Hexadezimal 0x00 bis OxFF.

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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1.5 Generelle Information tiber CMD (Befehl) und SADR (Slave Adresse)
Verschiedene Wege der Kommunikation zwischen Master und Slaves sind méglich. Der Unterschied liegt im CMD
Befehl.

CMD =6: Schreiben einer einzelnen Parameter-ID eines Slaves (Modul) an einem Node. Die ausgewahlte
SADR im Telegram definiert welcher der Slaves fur die Kommunikation gewahlt wird. Im Slave
(Modul) selbst ist die Adresse definiert durch den Wert in Parameter E22.
Sonderfall: Der Profibus-Node hat nur einen Slave (Modul) angeschlossen. In diesem Fall ist SADR
auf “1” gesetzt (im Parameter E22). SADR kdnnte auch auf jeden anderen Wert zwischen 1 und 32
gesetzt werden.
Theoretisch kdénnen bis zu 32 Slaves (Modul) an einem Profibis-Node angeschlossen werden.
Welcher der Slaves (Modul) dann ausgewahlt wird, ist im Telegram wiederum durch SADR definiert
und in den Slaves durch Parameter E22. Mehr Infiirmation hierzu finden sich im
Abschnitt 3.1.

CMD = 3: Lesen eines oder mehrerer Parameter mit Parameter-ID in steigender Folge. Alle anderen
Definitionen von CMD = 6 sind ebenfalls anzuwenden. Mehr Information hierzu finden sich im
Abschnitt 3.1.

CMD = 15: Dieser Befehl ermdglicht das Schreiben eines (vordefinierten) Satzes von Parametern. Dieser Satz
von Parametern selbst ist abhéngig von der Software Version der Slaves (der Modul). Siehe auch
hierzu auch Abschnitt 4.5.

Mit diesem Befehl konnen alle Slaves (Modul) an einem Profibus-Node mit der Adresse 1 bis 5
erreicht werden. Dieser Befehl kann nicht benutzt werden flr Slaves (Modul) mit SADR > 5. In
diesem Fall muss CMD = 3 und CMD = 6 verwendet werden.

Vorzugsweise ist SADR in den Slaves (Modulen) in ansteigender und durchgéngiger Reihenfolge
beginnend mit 1 (E22 = 1) zu setzen.

Im Telegram selbst ist die Nummer des Slaves (Moduls) am Profibus-Node definiert durch SNUM.
Dies wird zugleich die Lange des Telegrams selbst bestimmen (Anzahl der Bytes im Telegram).
Mehr Information findet sich im Abschnitt 4.

Es ist méglich die Befehle CMD = 3, CMD = 6 und CMD = 15 an einem Profibus-Node zu “mischen”. So werden z.B. die
Slaves (Modul) mit E22 =1, E22 = 2 und E22 = 3 mit CMD = 15 oder/und CMD = 3 oder/und CMD = 6 angesprochen,
aber ein anderer Slave (Modul) mit Adresse E22 gréBer als 5 kann nur mit den Befehlen CMD =3 oder CMD = 6
angesprochen werden.
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2 Vorderansicht: Adress Anwahl und Steckverbinder

2.1 Vorderansicht: Einzel-Modul Version (Node mit einem angeschlossenen Modul)
Beispiel fiir ein Modul in Ausfithrung DMA-22-M1-01-x!

Adress Anwahl:
Stecker X1: 1 =Bit1
1 = Magnet A 2 - Bit2
2 = Magnet A 3=Bit3
3 = Magnet B 4 - Bit4
4 = Magnet B 5=Bit5
6 =Bit6
7=Bit7
8 = nicht verwendet
Stecker X2:
1 = Sollwert 1 Beispiel:
2 = Sollwert 2 On(ein)=1,2,3,4>
3 = Sollwert 3 Adresse = 15
4 = Sollwert 4
Status LED Profibus
DP:
Status LED’s: Rot =

PW = Power nicht verbunden
EN = Enable oder Stérung (Error)
ER = Error Off (aus) = OK
RJ45 Stecker:
RS232 Interface Stecker Profibus DP:
Pin 1 ist der Pin 1
oberste Anschluss
Pin2 =TxD
Pin 3 = RxD
Pin 7 = GND Stecker Profibus DP:
1=N/C
2=N/C
3=PB+
Stecker X3:
1 = Enable g: EEEL%
2 = Error 6 - PB-5 V
3 = Sollwert 6 (+) 7 NG
4 = Solwert 6 (-) 8 - PB-
9=N/C
Stecker X4:
1 =0V ext.
2 =24V ext.
3=0V (Ub)
4 =24V (Ub)

Datum:

15.03.2019 Rev: R _3.1

File: DMA Profibus Anleitung D R3.1 20190315.doc

Author:

Bm

Seite: 5 von 46




Neuffener Strasse 29
D-72636 Frickenhausen
Tel: (+49) 7025 - 911 007
Fax: (+49) 7025 - 911 008

Email: info@h-c-s-gmbh.de " k
SYSTENS

www.h-c-s-gmbh.de HYPRAULIC CONTROL

2.2 Vorderansicht: Multiple-Slave Version (Node mit mehreren angeschlossenen Slaves)

Beispiel:
1 Profibus-Node und 3 DMA Modul (Slaves) angeschlossen

Beispiel: Beispiel: Beispiel:
Definierter Definierter Definierter
Slave Slave Slave
SADR =1 SADR=2 SADR=3
(E22 =1) (E22 = 2) (E22 = 3)

Profibus-Node

Slave 1 bis 3
(Modul 1 bis 3)

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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3 Einfache Befehle

3.1 CMD = 3, Master Read Parameter (7 Bytes)

Zuerst schreiben ...

Byte Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 CMD Befehl: 3 = Lesen mehrerer Parameter durch den Master
3 IDH High byte Parameter ID des ersten Parameters
4 IDL Low byte Parameter ID des ersten Parameters
5 N-high High-Byte Anzahl der Parameter
6 N-low Low-Byte Anzahl der Parameter
V ...zuletzt schreiben
TADR Telegram Adresse, definiert durch den DP-Master (Vorgabe durch Anwender).
SADR Slave Adresse, falls mehr als ein Slave am Profibus-Node angeschlossen ist
1 = Standard (single slave)
2 bis 32 = auch mdglich (E22 legt die Slave Adresse fest)
CMD Befehl: 3 = Parameter lesen durch den Master
IDH,IDL H-Byte und Low-Byte der Parameter-ID in HEX
0x0000 .. 0x00A2 = gliltiger ID-Bereich
N-high High-Byte Anzahl der Parameter (Wdrter), normalerweise “0”
N-low Low-Byte Anzahl der Parameter (Wérter), 1 bis 8 (0x08)

(maximal sind 8 Parameter auf einmal zu lesen)

3.2 CMD = 3, Antwort des Slave (4 + CNT Bytes)

Zuerst schreiben ...

(N

Byte Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Lesebefehl vorgegeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 CMD Befehl: 3 = Lesen mehrerer Parameter durch den Master
3 CNT N*2, Anzahl der Daten Bytes
4 DAT1H High byte Wert des ersten Parameters
5 DATI1L Low Byte Wert des ersten Parameters
falls CNT > 2: ......
CNT+2 =N | DATnH High byte Wert des letzten Parameters
CNT+3 =N | DATnL Low Byte Wert des letzten Parameters
...zuletzt schreiben
TADR Telegram Adresse, definiert durch den DP-Master (Vorgabe durch Lesebefehl).
SADR Slave Adresse, falls mehr als ein Slave am Profibus-Node angeschlossen ist
1 = Standard (single slave)
2 bis 32 = auch mdglich (E22 legt die Slave Adresse fest)
CMD Befehl: 3 = Parameter lesen durch den Master
CNT N*2, Anzahl der Daten Bytes (Maximal 16 Daten Bytes)
IDH,IDL H-Byte und Low-Byte der Parameter-ID in HEX
0x0000 .. 0x00BO = glltiger ID-Bereich
DAT1H.. DAT nH,
DAT1L.. DAT nL, Zwei Daten Bytes in HEX, ohne Dezimalzeichen
O0x7FFF == +32767
0x8000 == -32768
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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3.3 CMD = 3, Fehler vom Slave (4 Bytes)

Zuerst schreiben ...

Byte Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Lesebefehl vorgegeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 ERR Fehler Code
3 EXCE Ausnahme
...zuletzt schreiben
ERR Fehler Code: 0x83 = Lesen fehlgeschlagen
EXCE Ausnahme:
1 = Befehl (Befehl) nicht unterstitzt
2 = Falsche ID

3 = CNT== 0 oder CNT > 16 (0x10)

4 = Lesen der ID fehlgeschlagen

5 = timeout Slave, Adresse falsch oder nicht installiertoder
falsche Anzahl angeschlossener Slaves (Modul)

6 = Interner Checksum Fehler (Modbus)

Beispiel an Fehler Antworten:

Modul 3 ist nicht Installiert und SADR im Master Telegram ist auf ,3" gesetzt

Byte | Abkirzung | Abkirzung | Beschreibung
0 0x23 TADR Antwort Telegram Adresse (durch den Lesebefehl vorgegeben)
1 0x03 SADR Aktuelle Slave Adresse
2 0x83 ERR Fehler, Bit 7" mit mit Befehl 0x03 ist gesetzt
3 0x05 EXCE Timeout Slave, Adresse falsch oder nicht Installiert
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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3.4 CMD = 6, Master Write einzelner Parameter (7 Bytes)

Zuerst schreiben ...

Byte Abkiirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 CMD Befehl: 6 = Schreiben eines einzelnen Parameters durch den Master
3 IDH High Byte Parameter ID
4 IDL Low Byte Parameter ID
5 DATH High Byte des Parameter Wertes
6 DATL Low Byte des Parameter Wertes
V¥ ...zuletzt schreiben
TADR Telegram Adresse, definiert durch den DP-Master (Vorgabe durch Anwender).
SADR Slave Adresse, falls mehr als ein Slave am Profibus-Node angeschlossen ist
1 = Standard (single slave)
2 bis 32 = auch méglich (E22 legt die Slave Adresse fest)
CMD Befehl: 6 = Einzelnen Parameter schreiben durch den Master
IDH,IDL H-Byte und Low-Byte der Parameter-ID in HEX
0x0000 .. 0x00BO = gliltiger ID-Bereich
DATH,DATL Zwei Daten Bytes in HEX, ohne Dezimalzeichen

Ox7FFF == +32767
0x8000 == -32768

3.5 CMD = 6, Antwort von Slave (7 bytes)

Zuerst schreiben...

(N

Byte Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 CMD Befehl: 6 = Schreiben eines einzelnen Parameters durch den Master
3 IDH High byte parameter ID
4 IDL Low byte parameter ID
5 DATH High Byte des Parameter Wertes
6 DATL Low Byte des Parameter Wertes
V  ...Zuletzt schreiben
TADR Telegram Adresse, definiert durch den DP-Master (Vorgabe durch Schreibbefehl)..
SADR Slave Adresse, falls mehr als ein Slave am Profibus-Node angeschlossen ist
1 = Standard (single slave)
2 bis 32 = auch mdglich (E22 legt die Slave Adresse fest)
CMD Befehl: 6 = Einzelnen Parameter schreiben durch den Master
IDH,IDL H-Byte und Low-Byte der Parameter-ID in HEX
0x0000 .. 0x00A2 gultiger ID-Bereich
DATH,DATL Zwei Daten Bytes in HEX, ohne Dezimalzeichen
0x7FFF == +32767
0x8000 == -32768
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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3.6 CMD = 6, Fehler vom Slave (4 Bytes)

Zuerst schreiben...

Byte Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 ERR Fehler Code
3 EXCE Ausnahme
...Zuletzt schreiben
ERR Fehler Code: 0x86 = schreiben fehlgeschlagen
EXCE Ausnahme:
1 = Befehl (Befehl) nicht unterstitzt
2 = Falsche ID

3 = CNT== 0 oder CNT > 16 (0x10)

4 = Lesen der ID fehlgeschlagen

5 = timeout Slave, Adresse falsch oder nicht installiertoder
falsche Anzahl angeschlossener Slaves (Modul)

6 = Interner Checksum Fehler (Modbus)

Beispiel an Fehler Antworten:

Modul 3 ist nicht installiert und SADR im Master Telegram ist auf ,3“ gesetzt

(N

Byte Abkirzung | Abkiirzung | Beschreibung
0 0x23 TADR Antwort Telegram Adresse (durch den Schreibbefehl vorgegeben)
1 0x03 SADR Aktuelle Slave Adresse
2 0x86 ERR Fehler, Bit ,,7* mit mit Befehl 0x03 ist gesetzt
3 0x05 EXCE Timeout Slave, Adresse falsch oder nicht Installiert
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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3.7 Telegram Beispiele CMD =6, CMD =3

Master moéchte den Parameter “C1.07” mit dem Wert 1.000 V schreiben:

ID = 0x0030
DATA = 0x3E8 ( = 1000 in Dezimal)
TADR = 0x23
SADR = 0x01
Byte | Wert Abkiirzung
0 0x23 TADR
1 0x01 SADR
2 0x06 CMD
3 0x00 IDH
4 0x30 IDL
5 0x03 DATL
6 0xE8 DATH

Antwort vom Slave (Modul), Befehl wurde erfolgreich ausgefuhrt.

ID = 0x0030
DATA = 0x3E8 (=1.000 V)
Byte | Wert Abkiirzung
0 0x23 TADR
1 0x01 SADR
2 0x06 CMD
3 0x00 IDH
4 0x30 IDL
5 0x03 DATL
6 0xE8 DATH

Master moéchte Parameter “d1.07” lesen:

ID = 0x0007

N =1, ein Parameter

TADR = 0x24

SADR = 0x01

Byte | Wert Abkiirzung

0 0x24 TADR
1 0x01 SADR
2 0x03 CMD
3 0x00 IDH
4 0x07 IDL
5 0x00 N-high
6 0x01 N-low

Antwort vom Slave (Modul)
CNT = 2 (2 Bytes)
DATA = 0x0133 (==0.307Af)

Byte | Wert Abkirzung
0 0x24 TADR
1 0x01 SADR
2 0x03 CMD
3 0x02 CNT
4 0x01 DAT1H
5 0x33 DATI1L

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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3.8 Zusatzliche Beispiele fur CMD = 6

Beispiele fir Sollwertvorgabe Uber den Profibus (ID = 0x0027):

1.) Sollwert 0.000 V = 0x0000:

Byte Wert Abklrzung

0 0x12 TADR

1 0x01 SADR

2 0x06 CMD

3 0x00 IDH

4 0x27 IDL

5 0x00 DATL

6 0x00 DATH

2.) Sollwert 5.000 V = 0x1388:

Byte Wert Abkirzung

0 0x12 TADR

1 0x01 SADR

2 0x06 CMD

3 0x00 IDH

4 0x27 IDL

5 0x13 DATL

6 0x88 DATH

3.) Sollwert 9.999 V = 0x270F:

Byte Wert Abkirzung

0 0x12 TADR

1 0x01 SADR

2 0x06 CMD

3 0x00 IDH

4 0x27 IDL

5 0x27 DATL

6 0xO0F DATH

4.) Sollwert —9.999 V = 0xD8F1

Byte Wert Abkirzung

0 0x12 TADR

1 0x01 SADR

2 0x06 CMD

3 0x00 IDH

4 0x27 IDL

5 0xD8 DATL

6 OxF1 DATH

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4 Komplexe Befehle

4.1 CMD = 15, Master schreibt mehrere Parameter (3 + 5-Modul Bytes)
(Schneller Multi-Slave Befehl)

Parameter E22 in jedem DMA-Modul muss auf den korrekten Wert im Bereich von 1 bis 5, abhangig von der Anzahl der
angeschlossenen Slaves (Module), gesetzt werden. Der Slave an der linken Seite bekommt die Adresse ,1“ und der
Slave am nachsten zum Profibusknoten bekommt die héchste Adresse.

Beispiel: Wenn 3 Module verwendet werden, dann muss E22 flr das erste Modul an der linken Seite auf ,1“ gesetzt
werden. E22 = ,2“ flir das zweite Modul in der Mitte, und ,,3“ fiir das dritte Modul am n&chsten zum Profibusknoten
(siehe auch 2.2) .

Antworttelegramme werden automatisch vom Profibusknoten gemultiplext ( siche auch 4.4.2).

Zuerst schreiben...

Adresse | Byte Struktur Abkiirzung | Beschreibung
0 0..0xFF TADR Telegram Adresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 1]2]3]4]5][SNUM Anzahl der angeschlossenen Slaves (Maximal 5)
2 15 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT1.1 Byte fiir spezielle Funktionen
4 DAT1.2H High byte des ersten ,analogen“ Wertes
5 111 (1| 1] 1]|DAT1.2L Low byte des ersten ,analogen” Wertes
6 DAT1.3H High byte des zweiten ,analogen“ Wertes
7 DAT1.3L Low byte des zweiten ,analogen” Wertes
8 DAT2.1 Byte fiir spezielle Funktionen
9 DAT2.2H High byte des ersten ,analogen“ Wertes
10 212 |2 | 2 |DAT2.2L Low byte des ersten ,analogen” Wertes
11 DAT2.3H High byte des zweiten ,analogen“ Wertes
12 DAT2.3L Low byte des zweiten ,analogen® Wertes
13 DATS3.1 Byte fir spezielle Funktionen
14 DAT3.2H High byte des ersten ,analogen“ Wertes
15 3 | 3| 3 |DAT3.2L Low byte des ersten ,analogen” Wertes
16 DAT3.3H High byte des zweiten ,analogen“ Wertes
17 DAT3.3L Low byte des zweiten ,analogen” Wertes
18 DAT4.1 Byte fir spezielle Funktionen
19 DAT4.2H High byte des ersten ,analogen” Wertes
20 4 | 4 | DAT4.2L Low byte des ersten ,analogen” Wertes
21 DAT4.3H High byte des zweiten ,analogen“ Wertes
22 DAT4.3L Low byte des zweiten ,analogen” Wertes
23 DATS5.1 Byte fir spezielle Funktionen
24 DAT5.2H High byte des ersten ,analogen” Wertes
25 5 | DAT5.2L Low byte des ersten ,analogen” Wertes
26 DAT5.3H High byte des zweiten ,analogen” Wertes
27 DAT5.3L Low byte des zweiten ,analogen” Wertes
scég:ﬁtezr: 8 ‘ 13 ‘ 18 | 23 | 28 | Gesamte Telegramlénge in Bytes
TADR Telegram Adresse, definiert durch den DP-Master (Vorgabe durch Anwender).. Range 0..255
SNUM Anzahl der angschlossenen Slaves (Maximal 5).
Hier muss fur Multi-Slave Anwendungen die Anzahl vorhandener Slaves richtig eingetragen sein.
CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
DATx".1 Ein Daten Byte in HEX, fiir spezielle Funktionen
0x00 ==0
OxFF == 255
DATx".2H, DATx".2L Zwei Daten Bytes in HEX, ohne Dezimalzeichen, firr “analogen” Wert

Ox7FFF == +32767
0x8000 == -32768

DATx".3H, DATx".3L Zwei Daten Bytes in HEX, ohne Dezimalzeichen, fiir “analogen” Wert
O0x7FFF == +32767
0x8000 == -32768

x").= Moduladresse (gesetzt im Parameter E22 in jedem der DMA-Modul); Bereich 1 bis 5.

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.2 CMD = 15, Antwort des jeweiligen Slave (9 Bytes)
Es ist zu beachten, dass bei Multiple-Slave Anwendungen SADR automatisch mit jeder neuen Antwort geéndert wird.

Beispiel:

Bei Verwendung von 3 Slaves wird der Slave (Modul) mit der Adresse “1” (E22 = 1) als erstes antworten. Nach dem
nachsten ,Master-Write“ kommt die Antwort dann vom Slave (Modul) mit der Adresse ,2“ (E22 = 2) und zuletzt dann der
Slave (Modul) mit der Adresse ,3“ (E22 = 3). Dann fangt der Ablauf wieder mit Slave ,1* an.

D.h., der Multiplexer fur die Antworten ist im Profibus-Node implementiert. SADR zeigt an, welcher der Slaves (Modul)
die aktuelle Antwort geschickt hat.

Write first...
Adresse| Byte Struktur | Abkiirzung | Beschreibung
0 Telegram TADR Telegram Adresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 hea? der SADR Slave Adresse
2 CMD Befehl: 15 = Schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT.1H Status Word High byte des Slave (Modul) Status
4 DAT.1L Low byte des Slave (Modul) Status
5 Data of DAT.2H VALUE1 High byte des ersten ,analogen” Wertes
6 SADR DAT.2L Low byte des ersten ,analogen” Wertes
7 DAT.3H VALUE2 High byte des zweiten ,analogen* Wertes
8 DAT.3L Low byte des zweiten ,analogen“ Wertes
...Write last
TADR Telegram Adresse, definiert durch den DP-Master (Vorgabe durch Anwender)..
SADR Slave Adresse, falls mehr als ein Slave am Profibus-Node angeschlossen ist
1 bis 5 in Abhangigkeit von der Anzahl der Slaves
CMD Befehl: 15 = Schreiben mehrerer Parameter durch den Master
DAT.1H,DAT.1L Zwei Daten Bytes in HEX, fir Slave (Modul) Status
0x0000 ==
O0xFFFF == 65535
DAT.2H, DAT.2L, VALUE1
DAT.3H, DAT.3L VALUEZ2. Zwei Daten Bytes in HEX, ohne Dezimalzeichen, fir analogen Wert

Ox7FFF == +32767
0x8000 == -32768

4.3 CMD = 15, Fehler vom Slave (4 Bytes)

Zuerst schreiben...

Adresse | Byte Abkiirzung | Beschreibung
0 TADR Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Range 0..255, 0..0xFF
1 SADR Slave Adresse
2 ERR Fehler code
3 EXCE Exception
...Zuletzt schreiben
ERR Fehler code: 0x8F = write failed
EXCE Exception:
1 = Befehl not supported
2 =Wrong ID

3 = Wrong Data Wert

4 = Writing of ID failed

5 = timeout (Modbus)

6 = Internal checksum Fehler (Modbus)

7 = Invalid number of connected slaves

8 = timeout slave, Adresse wrong or not installed

9 = Profibus Knoten (SADR = 0) schickt “Empfangs Datenpuffer zu klein”. Die defineierte Datenlange
des GSD modes ist zu gering gewahlt.

Beispiel firr eine Fehler Antwort:

Modul 3 ist nicht installiert und SNUM im Mastertelegram ist auf ,3“ gesetzt

Byte Abkirzung | Abkiirzung | Beschreibung
0 0x23 TADR Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 0x03 SADR Adresse des aktuellen Slave (Modul)
2 0x8F ERR Fehler, Bit ,7* mit Befehl 0xOF in Dezimal 15 ist gesetzt
3 0x08 EXCE Timeout Slave, Adresse falsch oder nicht installiert

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.4 Beispiele, CMD =15

4.4.1 Single Slave (SW Version 15.xxy)

Der Adressenschalter an der Vorderseite des Profibus-Node ist auf den richtigen Wert gesetzt (BusFehler LED ist aus).

E22 im Slave (Modul) ist auf 1 gesetzt. Hardware Enable ist mit dem Slave (Modul) verbunden.

Master schreibt Sollwert von 1.000 V zum Slave (Modul):

Byte Abkirzung | Abkiirzung | Beschreibung
0 0x23 TADR Telegram Adresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 0x01 SNUM 0x01 bedeutet einzelner Slave (Modul)
2 OxOF CMD 0xOF in Dezimal 15
3 0x00 DAT1.1 Byte fiir spezielle Funktionen , 0x00 (Default Wert, kein Bus-Disable)
4 (1000) DAT1.2H Sollwert A1.01
5 DAT1.2L 0x03E8 (= 1000 in Dezimal = 1.000V)
6 ) DAT1.3H Sollwert A2.01
7 DAT1.3L 0x0000 ( = 0 in Dezimal = 0.000V)
Antwort Slave (Modul) Nummer 1:
Byte Abkirzung | Abkiirzung | Beschreibung
0 TADR Antwort Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255,
0x23 0..0xFF
1 0x01 SADR Aktuelle Slave (Modul) Adresse
2 O0xOF CMD 0xOF in Dezimal 15
3 0x40 DAT1.1H High Byte des Slave (Modul) Status, Hardware Enable ist Aktiv, kein Fehler
4 0x00 DAT1.1L Low Byte des Slave (Modul) Status, nicht verwendet, in diesem Fall immer = 0
5 0) DAT1.2H Aktueller Strom A
6 DAT1.2L 0x0000 ( = 0 in Dezimal = 0.000A
7 (270) DAT1.3H Aktueller Strom B
8 DAT1.3L 0x010E (=270 in Dezimal = 0.270A

(x) = Wert in Dezimal.

4.4.2 Multiple-Slave (3 Slaves [Module], SW Version 15.xxy)

Der Adressenschalter an der Vorderseite des Profibus-Node ist auf den richtigen Wert gesetzt (BusFehler LED ist aus).

E22 der drei Slaves (Module) ist auf 1, 2 und 3 gesetzt.
Alle Slaves (Module) sind eingeschaltet und Hardware Enable ist mit allen Slaves (Modulen) verbunden.

Master erster Schreibzyklus: Sollwert 1.000 V an Slave1, 2.000 V an Slave2 und - 3.000 V an Slave3:

Byte Abkilrzung | Abkiirzung | Beschreibung
0 0x23 TADR Telegram Adresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255, 0..0xFF
1 0x03 SNUM 0x03 bedeutet, dass 3 Slaves (Module) angeschlossen sind
2 0x0F CMD 0XOF in Dezimal 15
3 0x00 DAT1.1 Byte fiir spezielle Funktionen, 0x00 (Default Wert, kein Bus-Disable)
4 (1000) DAT1.2H Sollwert A1.01
5 DAT1.2L 0x03ES8 (= 1000 in Dezimal = 1.000V)
6 ) DAT1.3H Sollwert A2.01
7 DAT1.3L 0x0000 ( = 0 in Dezimal = 0.000V)
8 0x00 DAT2.1 Byte fiir spezielle Funktionen, 0x00 (Default Wert, kein Bus-Disable)
9 (2000) DAT2.2H Sollwert A1.01
10 DAT2.2L 0x07D0 ( = 2000 in Dezimal = 2.000V)
11 ) DAT2.3H Sollwert A2.01
12 DAT2.3L 0x0000 ( = 0 in Dezimal = 0.000V)
13 0x00 DATS3.1 Byte fiir spezielle Funktionen, 0x00 (Default Wert, kein Bus-Disable)
14 (-3000) DAT3.2H Sollwert A1.01
15 DAT3.2L 0xF448 ( = - 3000 in Dezimal = - 3.000V)
16 0) DAT3.3H Sollwert A2.01
17 DAT3.3L 0x0000 ( = 0 in Dezimal = 0.000V)

(x) = Wert in Dezimal.

Der Profibus-Node wird nur eine Antwort senden, wenn irgendein Datum im Telegram vom Master anders ist als im
vorhergehenden Telegram! Falls die Daten in einem Telegram an sich unverandert bleiben sollen, dann kann eine

Antwort vom Profibus-Node dadurch ,erzwungen®“ werden, dass das Datum TADR veréandert wird.

Das Datum des Write Befehls wird sofort an alle Slaves (Module) weitergegeben. Jedes Antwort-Telegram auf einen
Write-Befehl wird automatisch “neue Daten” vom né&chsten Slave (Modul) enthalten. Die Slaves (Module) werden
automatisch gemultiplexed.

Datum:

15.03.2019

Rev: R _3.1

File:

DMA Profibus Anleitung D R3.1 20190315.doc

Author:

Bm

Seite: 15 von 46




Neuffener Strasse 29
D-72636 Frickenhausen
Tel: (+49) 7025 - 911 007
Fax: (+49) 7025 - 911 008

Email: info@h-c-s-gmbh.de “ k

www.h-c-s-gmbh.de HYDRAULIC CONTROL SYSTEMS

Antwort Telegrame sind Automatisch gemultiplexed durch den Profibus-Node.
In diesem Beispiel antwortet Slave (Modul) 1 zuerst

Byte Abkirzung | Abkiirzung | Beschreibung
0 0x23 TADR Antwort Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255,
0..0xFF
1 0x01 SADR Aktuelle Slave (Modul) Adresse
2 0xO0F CMD 0xOF in Dezimal 15
3 0x40 DAT1.1H High Byte des Slave (Modul) Status, Hardware Enable is Aktiv, no Fehler
3 0x00 DAT1.1L Low Byte des Slave (Modul) Status, nicht verwendet, in diesem Fall immer = 0
4 0) DAT1.2H Aktueller Strom A, d1.07 of Modul 1
5 DAT1.2L 0x0000 (= 0 in Dezimal = 0.000A)
6 (270) DAT1.3H Aktueller Strom B, d1.08 of Modul 1
7 DAT1.3L 0x010E ( = 270 in Dezimal = 0.270A )
(x) = Wert in Dezimal.

Verandern der Telegram Adresse TADR auf 0x24 und die selbe Nachricht senden wie zuvor.
Das néachste Slave (Modul) Nummer “2” wird antworten.

Byte Abkilrzung | Abkirzung | Beschreibung
0 0x24 TADR Antwort telegram Adresse (durch den Schreibbefehl vorgegeben)
1 0x02 SADR Aktuelle Slave Adresse
2 O0xOF CMD 0xOF in Dezimal 15
3 0x40 DAT1.1H High byte des Slave (Modul) Status, Hardware Enable is Aktiv, no Fehler
3 0x00 DAT1.1L Low byte des Slave (Modul) Status, nicht verwendet, in diesem Fall
immer =0
4 ) DAT1.2H Aktueller Strom A, d1.07 des Slave (Modul) 2
5 DAT1.2L 0x0000 (= 0 in Dezimal = 0.000A)
6 (540) DAT1.3H Aktueller Strom B, d1.08 des Slave (Modul) 2
7 DAT1.3L 0x021C ( = 540 in Dezimal = 0.540A )
(x) = Wert in Dezimal.

Verandern der Telegram Adresse TADR auf 0x25 und die selbe Nachricht senden wie zuvor.
Der n&chste Slave (Modul) Nummer “3” wird antworten.

Byte Abklrzung | Abkirzung | Beschreibung
0 0x25 TADR Antwort Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255,
0..0xFF
1 0x03 SADR Aktuelle Slave Adresse
2 OxOF CMD 0xOF in Dezimal 15
3 0x40 DAT1.1H High Byte des Slave (Modul) Status, Hardware Enable is Aktiv, kein Fehler
3 0x00 DAT1.1L Low Byte des Slave (Modul) Status, nicht verwendet, in diesem Fall immer = 0
4 (810) DAT1.2H Aktueller Strom A, d1.07 des Slave (Modul) 3
5 DAT1.2L 0x032A (= 810in Dezimal = 0.810A)
6 0) DAT1.3H Aktueller Strom B, d1.08 des Slave (Modul) 3
7 DAT1.3L 0x0000 ( =0 in Dezimal = 0.000A )
(x) = Wert in Dezimal.

Veréndern der Telegram Adresse TADR auf 0x26 und die selbe Nachricht senden wie zuvor.
Der nachste Slave (Modul) Nummer “1” wird antworten.

Byte Abklrzung | Abkirzung | Beschreibung
0 0x26 TADR Antwort Telegram Adresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255,
0..0xFF
1 0x01 SADR Aktuelle Slave Adresse
2 O0xOF CMD 0xOF in Dezimal 15
3 0x40 DAT1.1H High Byte des Slave (Modul) Status, Hardware Enable is Aktiv, kein Fehler
3 0x00 DAT1.1L Low Byte des Slave (Modul) Status, nicht verwendet, in diesem Fall immer = 0
4 0) DAT1.2H Aktueller Strom A, d1.07 des Slave (Modul) 1
5 DAT1.2L 0x000 ( = 0 in Dezimal = 0.000A)
6 (270) DAT1.3H Aktueller Strom B, d1.08 des Slave (Modul) 1
7 DAT1.3L 0x10E ( = 270 in Dezimal = 0.270A)
(x) = Wert in Dezimal.

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5 CMD = 15, Struktur des Profibus Telegrams in Abhangigkeit der SW Version
4.5.1 Generell

4.5.1.1 Fehlermeldung (angezeigt durch “Fehler occurred”)

Fehler wie z.B. ,Uberstrom* oder ,Drahtbruch®, welche durch das Bit “Fehler occurred” angezeigt werden, kdnnen durch
einen der folgenden Schritte quittiert werden:
- Eingangssignal fur Hardware-Enable am zugehdrigen Slave (Modul) am Terminal X3/1 (9) zuerst auf “Low” setzen und
danach wieder auf “High”
oder
- setzen und ricksetzen des Bits (0x80) Bus-Disable

Notwendige Bedingung fur das rlicksetzen eines Fehler ist, dass die Ursache fiir den Fehler zuerst behoben wurde.
Fehlernummern:

Die entsprechenden Fehlernummern sind im jeweiligen Handbuch der DMA-Baugruppen zu finden.
Generell gilt aber folgende Fehlertabelle:

Slave (Modul) Status
Hi-Byte (DAT.1H) | Low-Byte (DAT.1L) | Description

0x0C 0x01 Allgemeiner Fehler

0x0C 0x02 Drahtbruch des Analog-Einganges S1.06 erkannt (Stromeingang <2mA)
0x0C 0x03 Kurzschluss der Ausgangsstufen erkannt (Spitzenstrom >8A!)

0x0C 0x04 Drahtbruch des Analog-Einganges S1.05 erkannt (Stromeingang <2mA)
0x0C 0x05 Uberstrom am Analog-Eingang S1.06 erkannt (Stromeingang >25mA)

0x0C 0x06 Uberstrom am Analog-Eingang S1.05 erkannt (Stromeingang >25mA)

0x0C 0x07 Nicht verwendet-

0x0C 0x08 Uberstrom, Kurzschluss oder Unterbrechung an den Endstufen. Die Differenz

zwischen Sollstrom und Iststrom liegt auBerhalb des definierten Bereichs.
Bedingungen flr die Fehlerauslésung: IFehler> 250 mA fir tFehler ca. 100

ms.

0x0C 0x09 Eingangssignal @ Sollwert S1.06 und Auswahl E15 =8 (5 ...+/- 4,5 V)
auserhalb des giltigen Bereiches (approx.. < 0,43V />9,58 V

0x0C 0x0A TimeoutFehler -no Profibus Fehler erkannt- (Modul mit Slave.Adresse

antewortet nicht (Parameter E23 der angeschlossenen Module (berpriifen)

Softwareversionen welche den Fehler ,10“ bzw. ,0x0A" nicht unterstiitzen, reagieren mit blinkender Enable LED auf zu
langen Pausen zwischen gultigen Profibustelegrammen. Diese Versionen arbeiten bei Erhalt eines glltigen
Profibustelegrammes normal weiter. Hier ist keine separate Quittierung mittels Enablesignal notwendig.

Softwareversionen welche den Fehler ,10“ bzw. ,0x0A" unterstitzen, reagieren mit leuchtender Fehler LED auf zu
langen Pausen zwischen giiltigen Profibustelegrammen. Diese Versionen arbeiten bei Erhalt einens glltigen
Profibustelegrammes nicht normal weiter. Hier muss eine separate Quittierung mittels Enablesignal erfolgen.

Generell werden im Fehlerzustand angelegte Sollwerte von der Elektronik verworfen und die Ausgange abgeschaltet.

4.5.1.2 Erklarung fiir “Hardware Enable” und “Software Disable”:

Generell gesagt muss das Signal ,Hardware Enable” vorhanden sein (,High“ Level), um ein Signal (Strom) an den
Endstufen erhalten zu kénnen. Neben dem Hardware Enable kann auch ein ,Software Disable“ verwendet werden, um
das Hardware Enable Signal zu umgehen. Damit kann der Slave (Modul) disabled werden,

Das Bedeutet, dass das Signal “Hardware Enable” fest verdrahtet werden kann und dann die Funktion ,Software
Disable“ verwendet werden kann, um die Endstufen abzuschalten oder auch um Fehler zu quittieren!

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5.1.3 Erklarung spezieller Funktionen und Slave (Modul) Status Bits
Achtung: Funktions- und Slave (Modul) Status Bits hdngen von der verwendeten Software version ab

HW_ENABLE Das Signal "D-In Enable” (HW Enable) ist Aktiv am Slave (Modul).
ERROR Ein Fehler ist im Slave (Modul) aufgetreten. Verschiedene Ursachen kdnnen dies verursachen.
Weitere Informationen finden sich in den zugehdrigen Bedienungsanleitungen fiir die DMA-Module.
BUS_DISABLE Das Enable Signal wurde Uber den Profibus zuriickgesetzt (Slave [Modul] ist disabled).
Din_1 Die “Enable Funktion” fiir den ,schaltenden Regler “ (diese Funktion schaltet um, zwischen gesteuert und
geregelt) mittels des Komparator ,KOMP_1“ ist freigegeben und kann verwendet werden.
Zusatzliche notwendige Bedingung: C1.00 muss auf 2 oder 4 gesetzt sein!
Anmerkung: d1.12 und d1.13 bleiben auf ,0.000 V* solange die Bedingung zur Aktivierung ,Din_1“nicht gesetzt
wurde. Dies verhindert eine vorzeitige Aktivierung des Komparator ,KOMP_1*.
Dout_1 Zeigt an, dass die Funktion “schaltender Regler” aktiv ist. Der Slave (Modul) arbeitet nun in der Regelung.
Zusatzliche notwendige Bedingung fir den Ubergang von offenem zu geschlossenem Regelkreis:
C1.00 muss entweder auf 2 oder 4 gesetzt sein.
Signal Din_1 muss vorhanden sein
Komparator KOMP_1 muss auBerhalb des Fensters sein und demzufolge ist das Signal KOMP_1 = 0.
Der Slave (Modul) bleibt solange im Zustand “geregelt”, solange auch das Signal Din_1 auf “High” bleibt.
DKOMP_1 Ausgangsignal des Komparator ,KOMP_1“. Wird verwenet um das Signal, definiert durch C1.25 zu Giberwachen.
Dieses Signal kann auch verwendet werden, um von gesteuert auf geregelt zu schalten.
0 = Komparator ist nicht Aktiv (ausserhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen)
1 = Komparator ist Aktiv (innerhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen).
DKOMP_11 Ausgangsignal des Komparator ,KOMP_11“,Wird verwendet um das Signal, definiert durch C1.32 zu
Uberwachen.
0 = Komparator ist nicht Aktiv (ausserhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen)
1 = Komparator ist Aktiv (innerhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen).
Din_2 Die “Enable Funktion” fir den ,schaltenden Regler “ (diese Funktion schaltet um, zwischen gesteuert und
geregelt) mittels des Komparator ,KOMP_2“ ist freigegeben und kann verwendet werden.
Zusatzliche notwendige Bedingung: C2.00 muss auf 2 oder 4 gesetzt sein!
Anmerkung: d2.12 und d2.13 bleiben auf ,0.000 V* solange die Bedingung zur Aktivierung ,Din_2“nicht gesetzt
wurde. Dies verhindert eine vorzeitige Aktivierung des Komparator ,KOMP_2*.
Dout_2 Zeigt an, dass die Funktion “schaltender Regler” aktiv ist. Der Slave (Modul) arbeitet nun in der Regelung.
Zusatzliche notwendige Bedingung fiir den Ubergang von offenem zu geschlossenem Regelkreis:
C2.00 muss entweder auf 2 oder 4 gesetzt sein.
Signal Din_2 muss vorhanden sein
Komparator KOMP_2 muss auBerhalb des Fensters sein und demzufolge ist das Signal KOMP_2 = 0.
Der Slave (Modul) bleibt solange im Zustand “geregelt”, solange auch das Signal Din_2 auf “High” bleibt.
DKOMP_2 Ausgangsignal des Komparator ,KOMP_2“. Wird verwendet um das Signal, definiert durch C2.25 zu
Uberwachen.
Dieses Signal kann auch verwendet werden, um von gesteuert auf geregelt zu schalten.
0 = Komparator ist nicht Aktiv (ausserhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen)
1 = Komparator ist Aktiv (innerhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen).
DKOMP_22 Ausgangsignal des Komparator ,KOMP_22",Wird verwendet um das Signal, definiert durch C2.32 zu
Uberwachen.
0 = Komparator ist nicht Aktiv (ausserhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen)
1 = Komparator ist Aktiv (innerhalb der definierten Grenzen und Zeitverzégerungen).

TST_CMP Damit wird der Error / Comp-Ausgang direkt auf 24V gesetzt (Die Signalisierung des Fehlerausgangs wird damit
deaktivert). Dient zum Testen des Komparator oder Fehler-ausganges.

CNTRL_1..4 Reserviert flir Sonderfunktionen

STAT_1..5 Reserviert flir Sonderfunktionen

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5.2 Version: V15.xxy, gesteuert, ein Ventil mit zwei Magneten, , Modus 1

Telegram Struktur Beispiel mit einem Slave (Modul, SNUM = 1),
Master schreibt mehrere Parameter (3 + 5-Modul Bytes)

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SNUM Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT1.1 Steuer-Byte | Byte fiir spezielle Funktionen
4 Modul DAT1.2H VALUE1 = A1.01
5 Daten DAT1.2L Sollwert Eingang (Profibus)
6 DAT1.3H VALUE2 = A2.01 (normal nicht benétigt)
7 DAT1.3L Sollwert Eingang (Profibus)
Scrﬁglﬁfg 8 Gesamte Telegrammlange in Bytes

Erklarung des Byte fiir spezielle Funktionen (Steuer-Byte)

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

Kann nur gesetzt werden wenn HW_ENABLE aktiv ist.
0x80 = BUS_DISABLE (Freigabe via Profibus sperren)
In diesem Modus nicht verfligbar, reserviert:

Byte flir spezielle

Funktionen DATX 1

Reset = 0x00 (Enable nicht aktiv)

Antwort Telegram:

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abklrzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SADR Slave (Modul) Adresse
2 CMD Befehl: 15 = Schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT.1H High Byte des Slave (Modul) Status
4| e e [DATIL Statuswort Low Byte des Slave (Modul) Status
5 SADR DAT.2H VALUE1 = d1.07 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
v 6 Modules | PAT-2L Aktueller Strom A
7 DAT.3H VALUE2 = d1.08 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
8 DAT.3L Aktueller Strom B
et 9 Gesamte Telegrammlénge in Bytes

Erklarung des High and Low Byte des Slave-Modules (Statuswort):

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

0x04 = HW_ENABLE, hardware enable ist aktiv
0x08 = ERROR, ein Fehler steht an

0x80 = BUS_DISABLE ist aktiv

. In diesem Modus nicht verfiigbar, reserviert:
High byte des DAT.1H

Statuswortes

Im Falle eines Fehlers, d.h. wenn das “ERROR” Bit gesetzt ist:
Fehler Nummer, sonst: immer “0”
In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

Low byte des

Statuswortes DAT.1L

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5.3 Version: V22.xxy, gesteuert, zwei Ventils mit jeweils einem Magnet, Modus 2

Telegram Struktur Beispiel mit einem Slave (Modul, SNUM = 1),
Master schreibt mehrere Parameter (3 + 5-Modul Bytes)

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abkiirzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SNUM Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT1.1 Steuer-Byte | Byte fiir spezielle Funktionen
4 Modul DAT1.2H VALUE1 = A1.01
5 Daten DAT1.2L Sollwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 1)
6 DAT1.3H VALUE2 = A2.01
7 DAT1.3L Sollwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 2)
Sc,ﬁ::ﬁfr: 8 Gesamte Telegrammlange in Bytes

Erklarung des

Byte fir spezielle Funktionen (Steu

er-Byte)

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits
Kann nur gesetzt werden wenn HW_ENABLE aktiv ist.
0x80 = BUS_DISABLE (Freigabe via Profibus sperren)
In diesem Modus nicht verfigbar, reserviert:
Byte f'[]r spezielle DATxA
Funktionen
Das Steuer-Byte wird auf intern 0x00 (reset) gesetzt, wenn die
Hardware-Freigabe inaktiv ist.
Antwort Telegram:
Zuerst schreiben...
Anmerkung | Byte Struktur | Abkilirzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Schreibbefehl vorgegeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SADR Slave (Modul) Adresse
2 CMD Befehl: 15 = Schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT.1H High Byte des Slave (Modul) Status
4 DAT.1L Statuswort Low Byte des Slave (Modul) Status
5 Modul DAT.2H VALUE1 = d1.07 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
6 Daten DAT.2L Aktueller Strom A
7 DAT.3H VALUE2 = d1.08 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
8 DAT.3L Aktueller Strom B
Sc,ﬁ::ﬁfr: 9 Gesamte Telegrammlange in Bytes

Erklarung des High and Low Byte des Slave-Modules (Statuswort):

Beschreibung Abkiirzung | Funktion des einzelnen Bits
0x04 = HW_ENABLE, Hardware Freigabe ist aktiv
0x08 = ERROR, ein Fehler steht an
0x80 = BUS_DISABLE ist aktiv
High byte des DAT AH In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:
Statuswortes ’
Im Falle eines Fehlers, d.h. wenn das “ERROR” Bit gesetzt ist:
Fehler Nummer, sonst: immer “0”
In diesem Modus nicht verfligbar, reserviert:
Low byte des DAT.1L
Statuswortes

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5.4 Version: V32.xxy, geregelt, Modus 3, 4

Telegram Struktur Beispiel mit einem Slave (Modul, SNUM = 1),
Master schreibt mehrere Parameter (3 + 5-Modul Bytes)

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SNUM Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT1.1 Steuer-Byte | Byte fiir spezielle Funktionen
4 Modul DAT1.2H VALUE1 = A1.01 _ _
5 Daten DAT1.2L Sollwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 1)
6 DAT1.3H VALUE2 = A1.02
7 DAT1.3L Istwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 1)
sdﬁg:?ezr: 8 Gesamte Telegrammlange in Bytes

Erklarung des Byte fiir spezielle Funktionen (Steuer-Byte)

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

Kann nur gesetzt werden wenn HW_Enable aktiv.

0x01 = Din_1; Setzt das Signal Din_1 aktiv.

0x04 = TST_CMP; Fehler/Komparatorausgang definiert
setzen.

0x10 = Din_2; Setzt das Signal Din_2 aktiv.

0x80 = BUS_DISABLE (Freigabe via Profibus sperren)

DATx.1 In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

Byte flir spezielle
Funktionen

Das Steuer-Byte wird auf intern 0x00 (reset) gesetzt, wenn die
Hardware-Freigabe inaktiv ist.

Antwort Telegram:

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abklrzung | Beschreibung

0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF

1 Kopf SADR Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT.1H High Byte des Slave (Modul) Status
4 DAT.1L Statuswort Low Byte des Slave (Modul) Status
5 Modul DAT.2H VALUE1 = d1.11 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
6 Daten DAT.2L Aktueller Istwert (Zweig 1)
7 DAT.3H VALUE2 = d1.10 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
8 DAT.3L Sollwert (interer Wert) (Zweig 1)

et 9 Gesamte Telegrammlénge in Bytes

Erklarung des High and Low Byte des Slave-Modules (Statuswort):

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

0x04 = HW_ENABLE, Hardware Freigabe ist aktiv
0x08 = ERROR, ein Fehler steht an

0x80 = BUS_DISABLE ist aktiv

In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

High byte des

Statuswortes DAT.1H

Im Falle eines Fehlers, d.h. wenn das “ERROR” Bit gesetzt ist:

Fehler Nummer.

Ansonsten:

0x01 = Din_1 ist aktiv

0x02 = Dout_1 ist aktiv

;OW byte des DAT.1L 0x04 = DKOMP_1 ist aktiv
tatuswortes 0x08 = DKOMP_11 ist aktiv

0x10 = Din_2 ist aktiv

0x20 = Dout_2 ist aktiv

0x40 = DKOMP_2 ist aktiv

0x80 = DKOMP_22 ist aktiv

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5.5 Version: V32.xxy, geregelt, Modus 6

Telegram Struktur Beispiel mit einem Slave (Modul, SNUM = 1),
Master schreibt mehrere Parameter (3 + 5-Modul Bytes)

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SNUM Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT1.1 Steuer-Byte | Byte fiir spezielle Funktionen
4 Modul DAT1.2H VALUE1 = A1.01 _ _
5 Daten DAT1.2L Sollwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 1)
6 DAT1.3H VALUE2 = A2.02
7 DAT1.3L Istwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 2)
sdﬁg:?ezr: 8 Gesamte Telegrammlange in Bytes

Erklarung des Byte fiir spezielle Funktionen (Steuer-Byte)

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

Kann nur gesetzt werden wenn HW_Enable aktiv.

0x01 = Din_1; Setzt das Signal Din_1 aktiv.

0x04 = TST_CMP; Fehler/Komparatorausgang definiert
setzen.

0x10 = Din_2; Setzt das Signal Din_2 aktiv.

0x80 = BUS_DISABLE (Freigabe via Profibus sperren)

DATx.1 In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

Byte flir spezielle
Funktionen

Das Steuer-Byte wird auf intern 0x00 (reset) gesetzt, wenn die
Hardware-Freigabe inaktiv ist.

Antwort Telegram:

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abklrzung | Beschreibung

0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF

1 Kopf SADR Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT.1H High Byte des Slave (Modul) Status
4 DAT.1L Statuswort Low Byte des Slave (Modul) Status
5 Modul DAT.2H VALUE1 = d1.11 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
6 Daten DAT.2L Aktueller Istwert (Zweig 1)
7 DAT.3H VALUE2 = d2.11 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
8 DAT.3L Aktueller Istwert (Zweig 2)

et 9 Gesamte Telegrammlénge in Bytes

Erklarung des High and Low Byte des Slave-Modules (Statuswort):

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

0x04 = HW_ENABLE, Hardware Freigabe ist aktiv
0x08 = ERROR, ein Fehler steht an

0x80 = BUS_DISABLE ist aktiv

In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

High byte des

Statuswortes DAT.1H

Im Falle eines Fehlers, d.h. wenn das “ERROR” Bit gesetzt ist:

Fehler Nummer.

Ansonsten:

0x01 = Din_1 ist aktiv

0x02 = Dout_1 ist aktiv

;OW byte des DAT.1L 0x04 = DKOMP_1 ist aktiv
tatuswortes 0x08 = DKOMP_11 ist aktiv

0x10 = Din_2 ist aktiv

0x20 = Dout_2 ist aktiv

0x40 = DKOMP_2 ist aktiv

0x80 = DKOMP_22 ist aktiv

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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4.5.6 Version: V32.xxy, geregelt, Modus 8

Telegram Struktur Beispiel mit einem Slave (Modul, SNUM = 1),
Master schreibt mehrere Parameter (3 + 5-Modul Bytes)

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abkirzung | Beschreibung
0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF
1 Kopf SNUM Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT1.1 Steuer-Byte | Byte fiir spezielle Funktionen
4 Modul DAT1.2H VALUE1 = A1.01 _ _
5 Daten DAT1.2L Sollwert Eingang (Profibus) fir (Zweig 1)
6 DAT1.3H VALUE2 = A2.01
7 DAT1.3L Sollwert Eingang (Profibus) flr (Zweig2)
sdﬁg:?ezr: 8 Gesamte Telegrammlange in Bytes

Erklarung des Byte fiir spezielle Funktionen (Steuer-Byte)

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

Kann nur gesetzt werden wenn HW_Enable aktiv.

0x01 = Din_1; Setzt das Signal Din_1 aktiv.

0x04 = TST_CMP; Fehler/Komparatorausgang definiert
setzen.

0x10 = Din_2; Setzt das Signal Din_2 aktiv.

0x80 = BUS_DISABLE (Freigabe via Profibus sperren)

DATx.1 In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

Byte flir spezielle
Funktionen

Das Steuer-Byte wird auf intern 0x00 (reset) gesetzt, wenn die
Hardware-Freigabe inaktiv ist.

Antwort Telegram:

Zuerst schreiben...

Anmerkung | Byte Struktur | Abklrzung | Beschreibung

0 TADR Telegrammadresse, durch den Anwender vorzugeben, Bereich 0..255,
Telegramm 0..0xFF

1 Kopf SADR Anzahl der angeschlossenen Slaves (Module) (Maximal 5)
2 CMD Befehl: 15 = schreiben mehrerer Parameter durch den Master
3 DAT.1H High Byte des Slave (Modul) Status
4 DAT.1L Statuswort Low Byte des Slave (Modul) Status
5 Modul DAT.2H VALUE1 = d1.11 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
6 Daten DAT.2L Aktueller Istwert (Zweig 1)
7 DAT.3H VALUE2 = d2.11 von dem Modul mit der entsprechenden SADR
8 DAT.3L Aktueller Istwert (Zweig 2)

et 9 Gesamte Telegrammlénge in Bytes

Erklarung des High and Low Byte des Slave-Modules (Statuswort):

Beschreibung Abkiirzung Funktion des einzelnen Bits

0x04 = HW_ENABLE, Hardware Freigabe ist aktiv
0x08 = ERROR, ein Fehler steht an

0x80 = BUS_DISABLE ist aktiv

In diesem Modus nicht verflgbar, reserviert:

High byte des

Statuswortes DAT.1H

Im Falle eines Fehlers, d.h. wenn das “ERROR” Bit gesetzt ist:

Fehler Nummer.

Ansonsten:

0x01 = Din_1 ist aktiv

0x02 = Dout_1 ist aktiv

;OW byte des DAT.1L 0x04 = DKOMP_1 ist aktiv
tatuswortes 0x08 = DKOMP_11 ist aktiv

0x10 = Din_2 ist aktiv

0x20 = Dout_2 ist aktiv

0x40 = DKOMP_2 ist aktiv

0x80 = DKOMP_22 ist aktiv

Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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5 Siemens S7 Implementierung von “Multiple-Slave’ (5 DMA Module)

5.1 Hardware Konfiguration
Hardware Konfiguration wird mit dem Programm “HW KONFIG” durchgeflihrt. Dort findet man den DMA Profibus-Node.

Die richtige Anzahl der Bytes fiir den Aus- und Eingangsbuffer festlegen, abhangig von der Anzahl der verwendeten
Slaves (Module). In diesem Fall mit 5 Slaves (Module) ist der Ausgangs-Buffer auf mindestens 28 Byte und der
Eingangs-Buffer auf mindestens 9 Bytes festgelegt.

Ventile > “DMA-2 — Profibus”. Im Beispiel"CMD15 5fold 9B-1 28B-O” Profil auswahlen.

Anwahl der richtigen Profibus Adresse. In diesem Beispiel: #03 = 0x03.
Einstellen der Profibusadresse an der Vorderseite des Profibus-Node (DIP-Schalter)

[iIHw Konfig - SIMATIC 300-Gtation: e I
Station Bearbeiten Einflgen  Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster Hilfe

D252 %80 e b D=8 v

Al SIMATIC 300-Station {Konfiguration) -- 57_Prol B =] 4 Blx
i’ Suchen: I ﬂ:l: ﬂhj
PROFIBUS[1): DP-Mastersustem (1]
T Frofit. [Standard i
| B Vertile ;I
I oMa2l @1 oMa-2l -5 DMA-2.DACA - Profibus

Universalmadul

1 Byte 170 [konsistent]
2 Byte 170 [konsistent]
4 Byte 170 [konsistent]

_lLI 8 Byte /0 [konsistent]
I r 16 Byte 1/0 [konsistent]
16 waorte 1/0 [konsistent]
32 worte 170 [konsistent]
B4 worte 1/0 [konsistent]
Bestellnummer / Bezeichnung E-Adresse | AAdesse | Kommentar 122 Warte In
122 worte Out
1 Byte Inp. 1 Byte Outp. [kons |
8 Byte Inp. 8 Byte Outp. [kons |
16 Byte Inp. 16 Byte Outp [kohs
16wt Inp. 16 art Outp [kaon.
L5 Stold 98- 288-0 [kons)
D1 GxGkaid 5B 288-0 (kons)
Testmodul 4bi 4 ba 1u [kaons]
ChD15 4told 9B+ 238-0 [kons)

D15 3told 98- 188-0 [kons)
PRANR Fhnled .1 19000 1 rane],
| i »

%

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, [ And
#istart| ([ @ B sweTIc Mansger - 57, | BB etero |/ 2% tw Konfig - stMaTIC ... B« )@ 1657
21w Konfig - SIMATIC 300-Station — 1= x|

Station Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife
D252 %S| e ddHD B

Al SIMATIC 300-Station (Konfiguration) -- 57_Prol =101 x| Blx|

||| Sucher: I N:|= ﬂh!I:
PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1] :l
T Broflt  [Standard =l
’ = Yentile -]
B DMaZI &) DMa2 EFEa DMAZDAC - Profibus

Uiversalmadul
DP-HORM
1 Byte 140 [kansistent]
2 Byte 170 [konsistent]
4 Byte 140 [konsistent)

_ILl [ 8Bpt=1/0 [konsistent]
i) I I F (4 16 Byte 140 [konsistent]
- [ 16"Worte [/0 [konsistent)
:I :l (3] DMA-2 DAC-4 - Profibus - [{ 22worte 140 (kansistent)
- [ BdWorte [/0 [konsistent]

Bestellnummer / Bezeichnung Abdiesse | FKommertar - (] 122'Worte In

ChD15 Gtold 5 [kons] 122 W orte Out
i Ei - LTS Sl SR SRRT e 1 Byte Inp. 1 Byte Outp. (kons.)
5 P -2k LIRS Sl SR SRR s 8Btz Inp. 8 Byte Outp. (kons.)

4 16 Byte Inp. 16 Byte Outp [kons
5 -[§ 1BWartinp 16 Wart Dutp kan
B --[§ CMD15 Sfold 9B 2880 (kans)
7
E

[—

CHD15u5t4d 3B 288-0 (kons)
[ Testmodul 4bi 4 ba Tu (kons)
] -] CMD15 dfold 98- 238-0 [kons)

10 | CMD15 3fold 9B 18B-0 (kaons]

i o PRARE D601 P 4R el T

17 =l | I[ _’l_l
_ )
Einfiigen maglich [ Bnd

d'_-,'start| (B @& M SIMATIC Manager - 57_.. | B8 netPro ||Ela HW Konfig - STMATIC ... BE| « I ) (& 16030
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9 Byte Eingangslange anpassen:

[L2HW Konfig - SIMATIC 300-Station i =18 x|

Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe

DF5-8 B S e dallpo % e

_ o] x| Blx
x| i’ Suchen I ﬁ:l, ”il;
PROI
Adresse / Kennung | Profil |Standard j
EJA Typ: Eingang > Direkteingahe, =1 Ventile Al

S DMA-ZDAC4 - Profibus
-~ |4 Universalmodul
1 Byte |40 (kansistent)
2 Bute |40 (kansistent)
o [d 4 Byte 140 (konsistent]
_l;l 8 Byte /0 karsistent]
< 3 18 Byt 14D korsistent]
i 16 Worte 1/0 (konsistent)

Eingang 32 Worte 140 [konsistent]
Adresse: LLanige; Eirheit: Fonsistert dber - [ B4wiorte /0 [konsistent]

IS 3: IByle j Igesamla Langaﬂ I - (4 122 Warte In

Antang:
Ende: 264

5 - D G || ProzeBabbid | =

Her Jezitische ater) |

122 Worte Dut

1 Bute Inp. 1 Byte Outp. [kons.)
& Bute Inp. 8 Byte Outp. [kons.]
16 Byte Inp. 16 Byte Outp.(kons
16 Wiart Inp. 16 Wort Dutp. [kon,
ChD15 Bfold 98-1 28B-0 [kons)
ChD15:5kId 98- 28B-0 [kons)
Testmodul 4bi 4 bo Tu [kons)
CMD15 dfald 98-1 238-0 (kons)
CMD15 3fold 3B-1 18B-0 (kons)

10 A

1 Ay LI w [d PRANE Pald Q01300 r\im—ulj
17 T T S | 4 i

T

(mawimal 14 Bite hewadezimal, durchikomma oder Leerzeichen getrernt]

—lE(x

Station Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

D58 &S| @ e | b {2328 w

=101 olx|
- Sucher: I nﬂ gf!

Brofit [ Standard Ed|

B Yentile -]

E-gg DMA-2DAC-4 - Profibus
Uiversalmadul
1 Byte 170 [konsistent]
2 Byte 140 [konsistent)
[ 4Bpt=1/0 [konsistent]
_I_l [ 8Bpt=1/0 [konsistent]
E -[§ 18 Byte 140 [kansistent)

- [ 16"Worte 140 [konsistent]
32 'Worte 1/0 [konsistent]
64 Woarte 1/0 [konsistent]
122ore In
122Worte Out
1 Byte Inp. 1 Byte Outp. [kons ]
8 Byte Inp. 8 Bpte Oulp. [kons.]
1E Byte Inp. 16 Byte Outp [kans
16 Wort Inp. 16 wort Dutp.[kon
CHD15 Sfold SB-1 286-0 (kons]
CMD15u5t4d 9B 288-0 (kons)
Testrnadul 4bi 4 bo Tu (kons)
CMD15 dfold 9B-1 238-0 (kons]
CMD15 Jfold 9B-1 188-0 (kons]

ChAM AR Dfmld QR 1RO (LA, =
=) |l i
E]

Bestellnummer ¢ Bezeichnung E-Adresse | Addiesse | Kommentar

b k
> M Sl S SR e
-+ MRS Sl R SR fras

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken. | wnd

it;'start| (G} & M SIMATIC Manager - 57_., | 22 netPro |||i!a HW Konfig - SIMATIC ... BE | « [ (E 1642
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die ersten 16 Byte von insgesamt 28 Byte Ausgangslénge anpassen:

2 HwW Konfig - SIMATIC 300-5tation =151
Station  EBearbeiten  EinfOgen Zielswstem Ansicht  Extras Fenster  Hilfe

D22 8|8 | medaa DE|8 e

i [a] x| Bixl

x| ﬂ Suchen | g

PROI —“I—*I
Adresse / Kennung | Frafit IStandald ﬂ

E74 Typ: #usgang x Diiekiengabe. | B Yentie -]

=0

E-ga DMA-2DACH - Profibus

i ‘[ Uriversamodul
DP-Ho Adesse:  Ldnge  Einbet Korsisterit uter ] 18yt 110 kansistent)
- Arfang: = [ 2l Jassamte Lange 7| -[§ 2Bue 140 (konsistent)
Ende: 271 - |§ 4Byte /0 (konsistent]
S 2 Byte /0 (kansistent)
| Frozefiabbild: [~ | _’l_l 16 Byte: 10 [konsistent]

16 Worte 1/0 (konsisten]

:Izl (3] DMA-2 DAC-4 - Profibus - 32worte /0 (konsistent]
- |4 B4 Worte 1/0 (kansistent)
Steckplatz I DP-Kennung Bestelnummer / Bezeir -4 122WarteIn

CHD15 Bfold 98- 288 1 - -] 122'worte Out
1 Byte Inp. 1 Byte Outp. [kans. ]
8 Byte Inp. 8 Byte Outp. [kons. )
16 Byte Inp. 16 Byte Outp [kons
Herstellerspezifische Daten === [ 16W/ait Inp. 16 Worl Outp kon
- (§ CMD15 Sfold 98-1 28B-0 (kans]
CMD15x56xd 98- 288-0 [kons)
Testmadul 4bi 4 ba Tu [kans]
CHD15 $old 58-1 238-0 (kons)
T T | -} i

A

[—

(il 14 Bipte hesadesial, duch Komma e Lesresichengelismmt) =

2B

Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten, [ [ And
@startl (B} @& M SMATIC Manager - 57_.. | 28 NetPro | @} HW Konfig - STMATIC ... < I (1) (&) 15043

EIHw Konfig - STMATIC 300-Station: = =15
Station Beatbeiten  Einfiigen  Zielsystem  Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

e T

Tl SIMATIC 300-Station {Konfiguration) -- 57_Prol o [ 3] olx
ﬂ Suchen ﬂﬂ grl
PROFIBUS(1]: DP-Mastersystem (1]
Brofit  |Standad =l
-0 Ventile -]

|@EDMaz

=g DMA-2DAC - Profibus
- Universalmodul

1 Byte 140 [konsistent)

2 Byte 140 [konsistent)

4 Byt 140 (konsistent)

_l;l 8Byte 10 korsistent]
b I I x 1E Byte 1/0 [konsistent)
1B warte 1/0 [konsistent]
ﬂ:l (3] DMA-Z.DAC-4 - Profibus 32wiorte 170 [korsistent]
4 Worte 1/0 [konsistent]
Steckplatz | DP-Kennung Bestellnummer / Bezeichnung | E-&dresse | A-adesse | Kommentar I 122 Warle In
39 122 Worte Out

1 Byte Inp. 1 Byte Oulp. [kons ]
& Byte Inp. 8 Byte Outp. [kons.]
4 16 Byte Inp. 16 Byte Outp.(kons
5 -8 16Wor Inp. 16 Wort Dutp. (kon,
E - (§ CMD15 Sfold SB-1 28B-0 (kons)
7

g

= S0 1 il S PR v ST SRR

—

CMD15x5d 98- 28B-0 (kons]

Testrnadul dbi 4 bo Tu (kans)

3 - (§ CMD15 4fold 9B 238-0 (kons)
10 CMD15 Jfold 9B-1 188-0 (kons)
11 o CRATAE 261 AR AR T e T
17 =l | i _"_I
<
Driacken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. | And

@istart| (G @ B SMATIC Manager - 57 | BB etpro | @ trw konfig - STMATIC ..
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HYPRAULIC CONTROL SYSTENS

die restlichen 12 byte von 28 Byte Ausgangsléange anpassen

[:ZHW Konfig - SIMATIC 300-Station i =1 x|

Station  Bearbeiten  Einfligen  Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster Hilfe

EEET
-0l x| ol
o 2] swter] wija
PROI
Adresse / Kennung | Profil ISlandald j
ssgia] | e Auegeng v Diehteingate - Venie =
=@ . E-§8 DMA-2DAC - Profibus
SRR » i ) -4 Universalmodul

DP-HO Adresse; L&rge: Eintiett Konsetent tber [ 1Byte140 (kensistent)

Anfang Iﬂ 12 3: IEyte = Igesamte Lange 7| 2 Byte 140 [konsistent)

Ende: 283 - |§ 4Byte /0 [konsistent]

. = 2 Byte 110 [konsistent]

< el | _’l_l 18 Byte 140 [konsistent)

1B worte 170 [kohsistent]

:I:I (31 DMa-2 DAC-4 - Prafibus 32'worte 170 [konsistent]
- (4 B4 worte 170 (konsistent]
Steckplatz DP-Kesinung Bestellnurnmer # Bezei - |8 122Worte In
1 152 CMD15 Stald 98-1 266-( - > 122 Worte Dut
i 2 EM T By B 5 ~-(§ 1Bptelnp. 1Byte Outp. (kons.)
16 Bute Inp. 16 Byte Outp.[kans
1B wéort Inp. 16 wWort Outp. (kon,

erstellerspezifische Daten:
CHMD15 Sfold 88+ 28B-0 [kons)

CMD1545Hd 384 2880 [kons)
Testmadul 4bi 4 bo Tu (kons)
CMD15 dfold 98- 2380 [kons)

(maximal 14 Byte heradezimal, durchiamma oder Leerzeichen getrerint]

- |8 BBytelnp. §Bypte Outp. (kons.)

- |§ CMD15 3fold 5B+ 18B-0 [kans)
sbireohen LI = | [ PRANAE 24nid AR 1300 rTM_nlj
- 4 3
T T T
i

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, [ [

#istart| [ @ # SMATIC Manager -57_... | B2 Hetpra |[ @k 11w Konfig - STMATIC ..

[Hw Konfig - SIMATIC 300-Station
Station  Bearbeiten EinfOgen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hilfe

D228 8 S 0 e| bk 2|58

A|SIMATIC 300-Station (Konfiguration) -- S7_Prol =alxl e—mm—mmmmm———m———3od
ﬂ Suchen l— nﬂ ﬁtl:
PROFIBUS (1) DP-Mastersystem [1]
Profik IStandard ﬂ
B[] Wentie |
E-gg DMA-2DACA - Prafibus
- | Universalmodul

1 Byte 10 (kansistent]
2Byte 110 (kansistent]
4 Byte 1/0 (kansistent]

_';I 3Byte /D feorsistent]

o) I I L7 1E Byte 170 [konsistent]
16 Worte /0 [konsistent]
ﬂzl (3] DMA-2DAC-4 - Profibus - [§ 32'worte /0 konsistent]
- [ B4'Warte [/0 [kaonsistent]

Steckplatz DP-ennung Bestelnummer / Bezeichnung E-Adiesse | Addiesse | Kommentar I -4 122woreIn
1 162 CHD15 Bfold 9B-1 2880 [kons] 131..139 A -4 122 worte Out
= 7 fh [ 1 Byte Inp. 1 Biyte Outp. fkans.)

JIET4E
g 8Byte Inp. B Byte Outp. [kons. )

4 1E Byte Inp. 16 Byte Oulp.(kans

5 - (@ 16'Wart Inp. 16 Wort Outp.[kon.,

3 - |§ CMD15 Sfald 98-1 268-0 [kons]

7

8

—

CMD15x5fx0d 9B+ 288-0 (kons)

-~ [d Testmodul 4bi 4 ba 1u [kans]
9 CMD15 dfald 98-1 238-0 [kons]
10 CHD15 3fold 98-1 18B-0 [kons)
11 [ MR 2Hald ar19R.0 nlnm

-
ST
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5.1.1 Hardware Konfiguration bei Geraten ohne CMD15-Module in der GSD-Datei
Hardware Konfiguration wird mit dem Programm “HW KONFIG” durchgeflihrt, Dort findet man den DMA Profibus-Node.

N

Die richtige Anzahl der Bytes fiir den Aus- und Eingangsbuffer festlegen, abhangig von der Anzahl der verwendeten
Slaves (Module). In diesem Fall mit 5 Slaves (Module) ist der Ausgangs-Buffer auf mindestens 28 Byte und der

Eingangs-Buffer auf mindestens 9 Bytes festgelegt.

Ventile > “DMA-2 — Profibus”. Zum Beispiel folgende Profile auswéhlen:
“16 Byte I/O (konsistent)” UND “8 Byte 1/O (konsistent) UND “4 Byte I/O (konsistent)

Anwahl der richtigen Profibus Adresse. In diesem Beispiel: #03 = 0x03.
Einstellen der Profibusadresse an der Vorderseite des Profibus-Node (DIP-Schalter)

[2Hw Konfig - SIMATIC 300-Station =] x|
Station EBeatbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife
0S¥ %8 2elldalho 8w
A[lSIMATIC 300-Station (Konfiguration) -- §7_Prol =10 x| Bl=
ﬂ Suchen I N:l; dh;j
PROFIBUS[1]: DP-Mastersystem (1)
T T Brofl  [Standand =
= =0 Vertile ;l
@03 DMA2 & AIDMa2 L g8 DMA-2.DAC4 - Profibus
-] Universalmodul
DP-HORM
1 Byte /0 (konsistent)
2Bute |/0 [konsistent]
4 Byte |0 [kansistent]
_'Ll 8 Byle 1/0 [konsistent]
4 | I 16 Byte 10 [konsistent]
16 Worte 1/0 [konsistent]
_ﬁJ _»J [3] DM&-2DAC-4 - Profibus 32Wfarte 140 (konsistent)
B4 Warte /0 [konsistent]
Steckplatz [} DFennung Bestellnummer / Eezeichnung E-Adiesse | Adfdresse | Kommentar 122Worte In
i 1E Byte /0 ] 25627 266, 271 122worte Out
2 183 2 Byte 1/0 [konsistent] 272279 272..279 1Byte Inp. 1 Byte Outp. (kons.]
2 179 4 Byte /0 [konsistent] 280..283  |280. 283 & Byte Inp. 8 Byte Outp. [kors.]
4 16 Byte Inp. 16 Byte Outp. (kans
5 16 worl Inp. 16 Wart Outp.[kon.
5] ChD15 Sfold 9841 28B-0 (kons)
7 CMD15x5fald 9B+ 28B-0 [kons]
g Testmodul 4bi 4 bo Tu (kors]
3 CMD15 dfald 98-1 238-0 (kans)
10 CMD15 Hald 98-1 188-0 (kons)
11 AN S el ORI (o]
17 & | T _’l_l
_ -
Einfiigen maglich [ And
.tﬁ'start| (E} & S SMATIC Manager - 57_.. | B Netpro | ™ HW Konfig - SIMATIC ... B« [EE 1646
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N

=181

Bl |5 @ || ol [ 98 2

=101.x| olx
[ 2| lawten | nlai
RO JJI
Adresse ¢ Kennung | Brofi:  [Standerd =l
E/k Typ [fuss- Eingarng 2 Diiekiengabe =] Venile =]
= El-g@ DMA-2DAC4 - Frofibus
(EEeno Universalmodul
Adesse:  Lange:  Einhet Konsistent ber: 1 Byte 10 [konsistent
Anfang = e =] [oesameLange = 2 Byte 110 [konsistert]
Ende: 271 4Byte 170 [konsistent]
8Byte 140 [konsistert]
4l it = E| _l_l 16 Byte 170 raristent)
. 16 wiane 170 (konsisten)
[ | (3] DMA2DACH - Profibus EDaend 32wiane |10 (konsisten)
Adesser  Lngz  Einhet Kansistent lber: B4 Wone 140 (komsistent)
F Besteliummer /Bezsi | pnfang  [256 = 7] [gesamte Lange 122orte In
191 16 Byt onsisten e, 122 warte Dut
5 Bute 10 (konsistent] [l 1 Byte Inp. 1 Byte Dulp. Tkons.)
3 173 3 Byte 170 (kensistent) ProzeBabbild a5 B = 8 Bypte Inp. & Byte Dutp. [kons.)
= 16 Byte Inp. 16 Byte Dulp.(kons
‘ i ! = DTS 514 550 hore
= old 5B 288-0 (kon
(masimial 14 Bite hewadezimal, durch Kera oder Leerzelchen getrenr] = NS e e
i Testmodul 4bi 4 bo Tu fkons]
= CMD15 dfold 9B 238-0 (kons)
0 = CMD15 3fold 9B 188-0 (kons)
i M || o | UEHERE
12 T T T L L
T
Einfigen magich I [ [find
distart| (5 @& M SIMATIC Manager - 57 | R netPro | % HW Konfig - STMATIC ... BE « [ @ 1647
FIHW Konfig - SIMATIC 300-5tation 1=l %]
Skation Beatbeiten Einfilgen  Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
D&% %S| 26 dbal@a| B v
i =R E== Bl
Suchen: n:|: ﬁt]'
PROFIBUSIT: DP-Mastersystem (1)
Frofit [ Standard =
] Ventie a]
E-g@ DM4-2DAC-4 - Profibus
Universalmodl
1 Byte 10 [konsistent]
2Byte 10 [konsistent)
4 Byte 10 (konsistent)
J_I 8 Byte 10 [konsistent]
16 Byte 1/0 (konsistent)
16 Worte 1/0 (konsistent)
32 Worte 1/0 (konsistent)
64 Worte 1/0 (konsistent)
Eddesse | Addesse | Kommentar 122 Wotte In
s ] 122 Worte Dut
& Byte 140 (konsistent] 272279 |z72..273 1 Byte Inp. 1 Byte Dutp. [kons.]
179 4 Byte 1/0 (konsistent] 280,263 |z80..283 8 Byte Inp. 8 Byte Dutp. [kons.]
16 Byte Inp. 16 Byte Oulp [kons
16 Wort Inp. 16 Wort Dutp.fkon_|
CMD15 fold 98-l 288-0 [kens)
CMD1545iuid 981 28B-0 [kons)
Testmodul 4bi 4 bo Tu kons)
CMD15 dfold 98- 238-0 [kens)
CMD15 3fold 98- 188-0 [kons)
MM Ffald QR0 120.0 Mlane) 2
=] ||l i
T
Einfugen mogich I I
@istart] (3} @ M SIMATIC Manager - 57_.. | B8 netero | @k w Konfig - sMaTIC ..
Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife
DE5-9 %S Re Do 8 e
ol
Suchen: n:l! i
Profit [Standard JEd |
([ Ventile -
i-ga DMA-2.DAC - Profibus
- [ Universalmodul
1 Byte 10 (konsistent)
2 Byte 1/0 (konsistent)
4Byte /0 (konsistent]
_lLI 8 Byte 1/0 (konsistent]
< | L 16 Byte 1/0 [konsistent]
16 Watte /0 [konsistent)
4m 5| (3) DMAZDAC-Frofbus 32 Warte |10 [konsistert)
B4 Warle /0 [konsistent)
Steckplatz | 1 DPcennung | Bestelinummer / Bezeichnung | Eddresse | Addesie | Kommentar 122 weite In
181 [1E Byt 170 [konsistent) (137146 131146 | | 122 worte Dut
183 5 Byte 1/0 (konsistent] | 1 Byte Inp. 1 Byte Outp. (kons)
i il 155 168 165168 & Bute Inp. 6 Byte Quip. Tkons.)
4 16 Byte Inp. 16 Byke Qutp. (kans
5 16 Wart Inp. 16'w/art Duip (kan—|
B CMD'15 Stold 384 288-0 (kans)
7 CMOI5i5hdd 98- 2680 [kens]
g Testmadul 4bi 4 bo Tu lkans)
g MO dicld 984 238+ (kans)
10 CMO15 3fold 98- 188-0 (kens)
11 FANTS Pl GF 1 3RN ( one ] e
EED = < i _’l_l
Bl
Einfugen magich I
@stare| [ @& M seTIC Menager - 57 | BB netpro | [ 1w konfiq - stmaTIC ..
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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5.2 CMD = 15, Protokoll Konfiguration

Ausgangs-Buffer definieren:

i} Datei Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe _|E‘|5|

D|ls-(@| @ 3 |=le] oo cid| [ =alse] <>t OJE e JH3H-0[E|L [ K|

TWECFRETR LT [TTET =
[Homment ar: ‘
L WELEHEL
T AB 131 4/ Telegrammadresse
L WHLESS /7 hnzahl der angechlossenen Slaves
T KB 132
L WHLSHF
T KB 133 /i Betehl
I Modul 1
L 2§10001 [
T ME 134 44 Steuerworc Modul 1 Kamal 1 + Hemal 2
L 1000 441000 = 1 ¥
T AW 138 44 Druckworgabe Modul 1 Kanal 1
L 1111
T aw 137 4/ Druckworgabe Modul 1 Kenal 2
s Modul 2
L zg10001
T AB 139 4/ Steuerwort Modul 2 Kanal 1 + Kanal 2
L zooo 441000 = 1 ¥
T AT 140 4/ Druckvorgabe Modul 2 Kanal 1
L zzzz
T AT 142 #/ Druckvorgabe Modul 2 Kanal 2
I Modul 3
L 2410001
T ME 14% 44 Steuerworc Modul 3 Kamal 1 + Hemal 2
L 3000 441000 = 1 ¥
T AW 148 44 Druckworgabe Modul 2 Eanal 1
L 3333
T AW 147 44 Druckworgabe Modul 3 Kanal 2
-
4] »

ﬂi A[4Te e T:Fehler A Zinfo A 3 Quervenweise A 4: Dperandeninfo A GSteuem A B Diagnose A 7 Vergleich  f
=

Nun kann man den Eingangs-Buffer prufen. In diesem Fall hat Slave (Modul) ,2“ die Antwort geschickt.
Man kann die empfangene Slave (Modul) Adresse am Eingangs-byte ,EB 132" sehen.

i labele  Bearbeiten  bnfugen  Zelsystem  anable  Ansicht  Extras  Fenster  Hire =l X
*| Dleld| 8| &|ml8]o|c| x| %= ] x| Sfer o 54| o]
’; Operandl Symbol | Symbolkommentar | Anzeigefor ‘ Statuswert Steuerwert
1 " Slaveantwart
2 #f Header
3 EB 131 HEX Ba#1E#21 W Telegrammack esse
4 EB 132 HEX, B 6202 N Slave-Nr. der Antwort
S EB 133 HEX B#16R0F i Betehl
6 I Statushyte 1
T ED 134 BN 2#0000_0100
4 I Statusbyte 2
] EB 135 | BN 230001 _0001 |
10 i Druckwert Kanal 1
1] Ew 136 |DEZ 644
12 1 Druckwert Kanal 2
13| Ew 138 {DEZ 556
14 i i
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6 Konfiguration fiir das SIEMENS TIA portal

(N

Zwei Funktionsabusteine fiir das Siemens TIA Portal sind verfligbar und kénnen von der HCS Webseite

heruntergeladen werden. Welches der Anwender benétigt hdnge von der verwendeten CPU ab.

e Siemens CPU Serie S7-300,400 PB_DMA_2_CLASSIC_DB(Vxx).scl

e Siemens CPU Serie S7-1200,1500 PB_DMA_2_DB.scl(Vxx).scl

Wenn der DMA Knoten aus DMA'’s besteht, welche in unterschiedlichen Moden arbeiten, so sind nur die Bit’s im
Steuer-Byte und Statuswort entspechend dem angesprochenden DMA, bzw. dessen Betriebsmode, zu beachten).

6.1 Einrichten der Netzwerkkonfiquration fiir das DMA-Modul

6.1.1 Laden Sie die GSD-Datei herunter und installieren Sie diese

Bitte wahlen Sie die richtige GSD-Datei fiir das DMA-Modul aus. Die letzten beiden Ziffern der Produktnummer sind

relevant.
e 5 xxx xxx x1 to x4 diese GSD verwenden “hcs0220.gsd”
e 5005 xxx x5 diese GSD verwenden “hcs0Oea7.gsd”
Geratebeschreibungsdateien verwalten iEs
Quellpfad: |C:'.Download;‘.ProﬁBus_GSD | |_|
Inhalt des importierten Pfads
D Datei Version sprache Status Info
@ hcs0220.gsd Vorgabe Bereits installiert
[] hesodes.gsd Vorgabe Bereits installiert
E hcsDea7.gsd Vorgabe Bereits installiert
<] oG]
Laschen | llnstallieren1 | Abbrechen |
6.1.2 Flge ein neues Gerat dem Netzwerk hinzu
e 5 xxx xxx x1 to x4 Verwendende das Geréat “V3218”
e 5005 xxx x5 Verwendende das Gerét “DMA-22-XX”
|; Topologiesicht Hﬁﬂ-u Netzsicht @T Geratesicht ‘ Optionen
¥ Vemewzen| 1§ Verbindungen [FIiVe bindun H J Netziibersicht H Verbindungen ‘ ]
9| Gerat Typ "IKam"’?
~ S7300/ET200Mstation_1 57300[ET200M5t... | [<Suchen=
] Sl » PLCI CPUS14C2 PNIDP | o ileer
CPU 314C-2 PNL... DMA-2,DAC-4-.. [ m oSS s sligns » [l Contraller
Vi et | slave_1 omMa2DACa-Pr | | oy
» [l PCSysteme
» [ Antriebe & Starter
» [l Netzkompenenten
» [ Erfassen & Uberwachen
» [l Dezentrale Peripherie
» [ Power supplies
» [ Feldgerste
~ [ Weitere Feldgerste
[ » [l PROFINETIO
! ~ [l PROFIBUS DF
. » [ Allgemein
& » (@ Antriebe
» [l Encoder
» (8 identsysteme
» [l Netziberginge
» (W PLCs
~ [ ventile
« [ HCS GmbH
~ [§ DMA-VPC3
Il oma22-xx
~ [ DMA-2,DAC - Profibus
W vz218
~ [[§j OPAT-Profibus
Il oFAT2203-Xxx50
|
<l [>][100% ] —— ® < [ ] >
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6.1.3 Weisen Sie das Slave 1-Geréit dem PLC_1 Profibus-Master zu

N

HYPRAULIC CONTROL SYSTENS

|E-? Topologiesicht ||Eg,, Netzsicht  |[lf Gerdtesicht

n

F% Vernetzen i1} Verbindungen = J Netziibersicht ” Verbindungen ‘ ‘4 | 3
-~
E 'ﬁ’ Gerat Typ
~ 57300/ET200M station_1 57300/ET200MS1...
PLC.1 Sl 3 » PLC 1 CPU 31402 PNIDP
CPU 314C-2 PNI... DMA-2,DAC4 - [ ¥ GSD-Geraet 1 GiD-Geraet
Slave_1 DMA-2, DAC4 -Pr...

Nicht zugeordnet

Master auswahlen:

Name

OK ” Abbrechen |

Anzeige, wenn die Gerate verbunden sind.
Project! » Gerite & Netze

% venezen £§ Verbindungen

1 Mastersystem: PLC_1.DP-Mastersystem (1)

PLC_ 1
CPU 314C-2 PNI..

Slave_1
DMA2,DAC: - .m
PLC 1

------------ PLC_1.DP-Mastersystem (1) rmms—msmm—cst

6.1.4 Definieren Sie das Kommunikationsmodul aus der GSD
Wahlen Sie das Modul ,,TIA 28 Byte In / Output” und weisen Sie es dem Slave 1 DMA-2 zu.

|E Topologiesicht @ Netzsicht ‘mf Geratesicht ‘ Optionen
Geratelibersicht
¢ .. |Bsugruppe Baugr... |Steck.. |E-Adresse | A-adres.. [ Typ g 1 Katalog
Slave_1 o o 2043* DMA2,DAC4 -Fro.. V.| | [Suchen>
T4 288 288-0 (kons)_1 o 1 256..283 256..283 TIA28B- 2880 (k.. M o Filer
g 2 i NERE
3 = =l Ml universaimodul
& £ I+ Bye 10 (konsisten)
& Z | | M2 eyte 1O (konsistent)
e s Il 4 Byee 10 (konsistens)
9 Z Il & Byte 10 (konsistent)
o = Tl 5 Byte 10 (konsistent)
Y 2 Il 16 viorte IO (konsistent)
& L Il 32 worte 1i0 (konsistent)
& il Il 64 viorte 11O (kensistent)
[ g E Il 122 vorte In
i Il 122 worte Cut
| o L Il + Byee Inp. 1 Byte Outp. (kons.)
= g il Il 8 Byte inp._ & Byte Outp. (kons )
2 15 Il 15 Byte Inp. 15 Byte Outp.(kons}
g 7 Il 16 ort Inp. 16 Wort Outp.(kons)
& ks Tl cMD15 Stold 984 2880 (kons)
& L [l cvD15x55dd 984 2880 (kons)
& 28 Il T=stmodul 4bi 4 bo 1u (kons)
g 2 Tl VD15 4fold 984 238-0 (kons)
& = [l c\D15 Sfold 984 188-0 (kons)
& Z [l VD15 2fold 984 138-0 (kons)
g & [l cvD15 1fold 984 880 (kons)
Y = [l cMD3 reads 2084 7B-O (kons)
g e Il cvD3 read7 1884 7B-0 (kons)
& 2 [l cD3 reads 1684 7B-O (kons)
& 2 [l cMD3 reads 14E4 7B-0 (kons)
g = E‘B Il D3 reada 1284 7B-O (kons)
<[] 100% w v W] i Il cV3 reads 1084 78-0 (kons)
|4 Eigenschaften  |*i}info @2 Diagnose | [ cvo3 read2 884 76-0 (kons)
‘ Aligemein (i) ‘l Quervenweise H Ubersetzen ‘ E;:Z;jzi'ai:z;ig fie0:)
@ H @ Alle Meldungen anzeigen =
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6.1.5 Legen Sie die Profibus Adresse des DMA Modules fest.
Andern Sie den Geratenamen, falls gewiinscht. Z. B. Slave_1 > DMA-2

N

Diagnoseadressen

|§ Eigenschaften ||"_1.'. Info "Q Diagnose |

J Allgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten " Texte |

b Allgemein All 3
PROFIBUS Adresse gomeln =]
Allgemeine DP-Parameter
Hex-Parameterzuweisung | Mame: ‘DMA.Q |
Ansprechiberwachung ALtar ‘\Jb |
SYNCIFREEZE " =

Komrmentar:

Mit dem HCSTool kann der Parameter E 22, die Profibus Slave Adresse, festgelegt werden. Dazu muss das DMA-2

Modul, welches direkt neben dem Profibus Konten sitzt, entsprechend parametriert werden.

i Soltwert/Rampe1

| Name Wert | Einhett | Beschreibung
EDD 1 Betriebsmode
E 02 off Push-Pull Betrieb
E1.03 0,300 A Magnetanwahl
E1.04 500 P-Anteil Stromregler emegen
E1.05 500 |-Anteil Stromregler emegen
E1.06 1300 P-Anteil Stromregler entregen
E1.07 500 |-Anteil Stromregler entregen
E 08 0 Rampenart
E09 0,000 ] Zeitverzogerung Freigabe
E1.10 1.00 Maagnetstromanpassuna
E1 0,000 Ul Vorstrom A
E12 0.000 W Vorstrom B
E1.13 0,000 W Dither Amplitude
E1.14 ] Hz Dither Frequenz
E15 0 Signaldefinition Sollwert 51.06
E17 2 Sollwert Altivierungsmodus
E22 % BUS Slave Adresse
E23 I 5 BUS timeout, bei 0s ist die Funktion ausgeschaltet

Der Parameter E22 muf3 mit der Konfiguration im TIA Protal Ubereinstimmen, sonst ist keine Komunikation méglich.

& Eigenschaften

JAIIgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten " Texte |

||"_i.‘.lnfo y”ﬂDiagnose |

b Allgemein
PROFIBUS-Adresce

Allgemeine DP-Pararneter

HexParameterzuweisung
Ansprechiberwachung
SYMCIFREEZE
Diagnoseadressen

6.1.6 Laden Sie die

PROFIBU S-Adresse

Schnittstelle vernetzt mit

Subnetz: | FROFIBUS_1

‘ Neues Subnetz hinzufiigen

Parameter

Adress ‘3 )

4

Hichste Adresse: ‘ 126

Ubertragungsgeschwindigkeit: ‘ 1.5 Mbitls

=11

neue Hardwarekonfiguration in die SPS

Ofinen
J : In neuem Editor &ffnen
%/ Online & Baustein/PLC-Datentyp éffnen... F7 PLC 1.0F
A r:al Programn e =
. Strg+
ol Nelr.ler E Strg+C
4 Main [| i
b g systen Bk
» [ Technolo % Laschen Entf
= Externe Q Umbenennen F2
ﬁb'Neue E-F Gehe zur Topologiesicht
v [ PLCVarial ghy Gehe zur Netzsicht
v (@ PoDater  Gperersen »
» [zl Beobacht Hardware und Software (nur Anderungen)
» [ig onlinesi Sicherung von Online-Gerat laden
v (5} GerstePr ﬁ Online verbinden Strg+K Software (nur Anderungen)
B Proaramn o Onl dun stra+M
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6.1.7 Installieren Sie den Funktionsbaustein

Neue externe Datei hinzufligen, wahlen Sie den Funktionsbaustein entsprechend lhrer verwendeten CPU-Serie aus:

e Siemens CPU Serie S7-300,400 PB_DMA_2_CLASSIC_DB(Vxx).scl
e Siemens CPU Serie S7-1200,1500 PB_DMA_2_DB.scl(Vxx).scl
= [ Projectn | 2=
¥ Neues Gerst hinzufiigen ' Offnen —
o Geriite & Nerze e S
~ (@ PLC_1 [CPU 314C2 PNIDF] (D) [ 1 » Computer » Lokaler Datentrager (C:) » Downloads » ProfiNET_GSDML
1Y Geratekonfiguration =
@] Online & Diagnose Organisieren v  Neuer Ordner > 0O @
~ g Programmbausteine - 3
I Neuen Baustein hinzufigen X fevonten T S
e B Deskiop |7 PN_DMA _2_DB(V10).scl
» [ systembausteine 4 Downloads
» [3 Technologieobjekte ] Zuletzt besucht
~ [@} Externe Quellen
B Neue externe Datei hinzufiigen B Desktop 1
» [g PLCVariablen 3 Bibliotheken |
» [ PLCDatentypen ) Bilder
» 22 Beobachtungs- und Forcetsbellen B Dokumente Es ist keine Vorschau verfiigbar.
+ [ OnlineSicherungen e
» [l Gerdte-Proxy-Daten o Musik
8} Programminformationen ] videos
4 PLCMeldungen #d Heimnetzgruppe —
Z] Tewlisten A Volker
+ [ Lokale Baugruppen /8 Computer
» ([ Dezentrale Peripherie € Netzwerk
» 4§ Gemeinsame Daten /M MARKUS14
» []) Dokumentstionseinsellungen W o i
+ [ sprachen & Ressourcen
e Dateiname: PN_DMA_2_CLASSIC_DB(V10).scl ~ | Alle Quellen (awl".sck™.
» (5 Card ReaderiUSB-Speicher

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die ausgewahlte Datei und wahlen Sie "Bausteine aus der Quelle generieren”
aus. Nach der Generierung ist der Funktionsbaustein verfigbar.
P I"_I. PLC_1 [CPU 314C-2 PN/DP]
I cerstekeonfiguration
ﬁ Online & Diagnose
- [ gl Programmbausteine
ﬁ" Meuen Baustein hinzufiigen
4| Main [DB1]
3 PN_DMA_2_CLASSIC [FB1]
» g Systembausteine
» I"_# Technologieobjekte
= Externe Quellen
ﬁ MNeue externe Datei hinzufiigen
|| PN_DMA_2_CLASSIC_DB(V10}scl
» pd PLCVariablen
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6.2 Erlauterung der Funktionen des Funkfionsblockes

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der Funktionsbaustein in den verschiedenen Befehlsmodi verwendet wird.
Aufbau und Funktion fir CMD 3, CMD 6 sind in jedem Arbeitsmodus des DMA-2 gleich. Nur der CMD 15 unterscheidet
sich je nach DMA-2-Betriebsmodus.

%DB1
"PE_DMA_2_
CLASSIC_DB®

TFET

"PB_DMA_2_CLASSIC"

—EN ENOp——
0 —|{sNumM COM_ERRORF— ...
false —| COM_RESET COM_NUM
0 —{cmD COM_EXCE
IN_CMD15 OUT_CMD15
IN_CMD6 OUT_CMD3
IN_CMD3 GLOBAL_ERRORF— ...

256 —{ADR_IN

256 —{ADR_OUT
CMD3_STAT
CMD6E_STAT

Die Bus,-SIave-Adresse| SNUM jedes angeschlossenen DMA-2 wird durch den Parameter E 22 festgelegt.
= SHUM Int

COM_ERROR wird aus dem Telegrammkopf abgerufen, der vom Profibus-Knoten an die SPS Ubertragen wird.
Wenn dieser Fehler ansteht, konnen die Slave-Adressquelle und die Ursache durch Analysieren des COM_EXCE-
Codes ermittelt werden.

(Siehe 3.3 CMD = 3, Fehler vom Slave (4 Bytes) or 3.6 CMD = 6, Fehler vom Slave (4 Bytes) )

= COM_ERROR Bool

= COM_NUNM Int

= COM_EXCE Int

Ein Kommunikationsfehler kann durch den Eingang #COM_RESET zurlickgesetzt werden.
= COM _RESET Bool

Ein GLOBAL_ERROR tritt auf, wenn ein Kommunikationsfehler und / oder ein interner DMA-2-Fehler ansteht.
= GLOBAL_ERROR Bool
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6.2.1 Klassik CPU 300,400: Festlegung der Datenpuffer Adresse

Im Unterschied zur CPU 1200, 1500 muss hier die E-Adresse und A-Adresse der Variablen #ADR_IN und #ADR_OUT
zugewiesen werden.

Die Datenpufferadresse #ADR_IN, #ADR_OUT ist auf 256 vordefiniert.
25 ADR_IN

256 —| ADR_DUT
Bitte Uberpriifen Sie die korrekte Adresse lhres Systems und &ndern Sie ggf. den Wert.

|§ Topologiesicht ”hi'h Netzsicht |m'f Geratesicht L
#t [omA2 = Geritelibersicht
¢! |Baugruppe Baugr.. |Steck.. E-Adresse |A-Adres.. |Typ
E DMA-2 o 0 2043* DMA-2,DACS ..
TIA 28B4 28B-0 (kons)_1 o 1 256..283 256..283 TIA28B- 28B-...
/ o
o 3
o 4
— ] 0 B
L A (] 6
- =
- li o 8
o 9
o 10
o 1
o 12
o 13
o 14 3
<[] 100% = v '8 [ <] n ] [»]
|§.Eigenschaften ||"_i.‘.|nfo ”ﬂ Diagnose ‘
JAIIgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
» Allgemein ;
PROFIBUS-Adresse Allgemeiny B
Allgemeine DF-Farameter
HexFarameterzuweisung Name: |DIW-.-2 |
Ansprechiberwachung Aitar |‘43 |
SYNCIFREEZE
Diagnoseadressen SRS |

6.2.2 CPU 1200,1500: Festlegung der Datenpuffer Adresse anhand der Hardwarekennung

Im Unterschied zur CPU 300, 400 muss hier die Hardwarekennung fiir das GSD 1/O Module der Variablen #DEV_ID
zugewiesen werden.

Die Datenpufferadresse #ADR_IN, #ADR_OUT ist auf 261 vordefiniert.
| = DEV_ID HW_IO 440 262

Bitte Uberprifen Sie die korrekte Adresse lhres Systems und dndern Sie ggf. den Wert.

|5'? Topologiesicht Hgﬁ-h Netzsicht u—l]'f Geritesicht L

ar BEeHR 2 Geratelibersicht
~
& ¥ .. |Baugruppe Baugr... | Steckplatz E-Adresse | A-Adres... | Typ Artikel-...

DMA
& TIA 2884 28B-O (kons)_1

DMA-2,DAC4 -Pro.. V3218
0.27 0.27 TA 28B4 28B-0 (k...

W E N n R W = O

oo oo0oo0e oo

TestEP200_DMA » PLC_1 [CPU 15125P-1 PN] » PLCVariablen

@ Variablen H & Anwenderkonstanten H@ Systemkonstanten L

=
PLC-Variablen
Name Datentyp Wert Kemmentar
39 [ Local-Exec Hw_SubModule 52 (]
40 i Local Hw_SubModule 49
41 5] Local-PROFINETSchnitistelle_1 Hu_Interface 64

42 5l Lecal-PROFINETSchnittstelle_1~P... Hw_lnterface 67
43 {5l Local-PROFINETSchnittstelle_1~P... Hw_Interface 85
44 Kzl Local~PROFINET-Schnittstelle_1~P.. Hw_Interface 66

45 | oB_Main OB_PCYCLE 1

46 [l Local-DP-Schnittstelle_1 Hw_Interface 60
47 [E Local-DP-Mastersystem Hw_loSystem 258
48 |E] DMA-Head Hu_lnterface 261
45 [Z] Dma-DPSlave Huw_DpSlave 259

50 (z] DMA-TIA 28B-_288-0_(kons)_1 Hw_SubModule 262
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6.2.3 CMD 3, Lesen von Parametern aus einem DMA Modul

(N

Jedes an den Profibus-Knoten angeschlossene DMA-2-Modul verfligt Gber eine eigene SNUM (Slave-Nummer).
Zusammen mit dieser Nummer ist es moglich, einen Parametersatz dieses spezifischen DMA-2 zu lesen.
Die Parameter-IDs werden in der Tabelle angezeigt, siehe 7 Parameterlisie .

Ein Lesezugriff erfolgt wie folgt:

¢ Definieren Sie die Slave-Nummer SNUM des DMA-2, von dem die Parameter gelesen werden sollen.

Z.B.

e Den

e Schreiben Sie die Startadresse der ersten Parameter-ID, die von der Struktur gelesen werden soll.

SHUN Int
far Slave 1 #SNUM = 1;.
Befehl CMD fiir Lesen: # CMD = 3;
ChD Int

#IN_CMD3.PAR_ID := 22;

B ¥ |N_CMD3 Struct
. PAR_ID Int
Z.B. fir Parameter 22, S1.01
e Legen Sie die Anzahl der zu lesenden Parameter fest (maximal 8)

* IN_CMD3 Struct
] PAR_ID Int
L PAR_M Int

Z.B. fir 4 Parameter S1.01..S1.04 #IN_CMD3.PAR N :=4;

¢ Definition der Zusténde in #CMD3_STAT:

OPAN—=LO s s s s &

e Starten Sie den Prozess ,Lesen”

CMD_UNSED Int o
CMD_START Int 1
CMD_FROGRESS Int 2
CMD_FINISH Int 4
CMD_FAIL Int 8
keine Aktion

Beginn des Lesens

Lesevorgang

Lesen beendet
Lesefehler aufgetreten.

CMD3_STAT Int

#CMD3_STAT := 1; (CMD_START)

e Wenn #CMD3_STAT den Wert 4 (CMD_FINISH) erreicht, ist das Lesen beendet und die Werte kdnnen in der
Struktur #OUT_CMD.VALUE [1..8] gelesen werden. Zusatzlich wird die Anzahl der empfangenen Bytes in der

Struktur #OUT_CMD.CNT. angezeigt. Jeder gelesene Parameter benétigt 2 Bytes.

¥ OUT_CMD3 Struct

= CNT Int

= v VALUE Array[1.8] of Int
= VALUE[1] Int
. VALUE[2] Int

WAL HIEFR]

e Wenn ein Lesefehler aufgetreten ist, kann die Ursache des Fehlers durch Uberpriifen der Ausgange #COM_xxxxx

des

Funktionsbausteins analysiert werden.
COM_ERRCR Bool

COM_MUM Int

COM_EXCE Int

Datum:

15.03.2019

Rev: R _3.1

File:

DMA Profibus Anleitung D R3.1 20190315.doc

Author:

Bm

Seite: 37 von 46




Neuffener Strasse 29
D-72636 Frickenhausen
Tel: (+49) 7025 - 911 007
Fax: (+49) 7025 - 911 008

Email: info@h-c-s-gmbh.de “ k

www.h-c-s-gmbh.de HYDRAULIC CONTROL SYSTEMS

6.2.4 CMD 6, Schreiben eines Parameters zu einem DMA Modul

Die geschriebenen Werte werden nichtfliichtig gespeichert.

Jedes an den Profibus-Knoten angeschlossene DMA-2-Modul verfligt Gber eine eigene SNUM (Slave-Nummer).
Zusammen mit dieser Nummer ist es méglich, einen neuen Parameterwert in die Parameter-ID dieses bestimmten
DMA-2 zu schreiben.

Die Parameter-IDs werden in der Tabelle angezeigt, siehe 7 Parameterliste .

Ein Parameterschreibzugriff wird wie folgt durchgefuhrt:

e Definieren Sie die Slave-Nummer SNUM des DMA-2, dessen Parameter geandert werden sollen.

. SHUR Int
Z.B. fur Slave 1 #SNUM = 1;.

e Den Befehl CMD fiir Schreiben: # CMD = 6;
= ChD Int

e Legen Sie die Parameter-ID und den Wert fest, der gedndert werden soll.

5~ |N_CMD6 Struct
= FAR_ID Int
= FAR_WALUE Int
Z.B. Parameter 22, S1.01 =1000 (1.0 V) #IN_CMD3.PAR_ID := 22;

#IN_CMD3.PAR_VALUE := 1000;

o Definition der Zusténde in #CMD6_STAT:

CMD_UNSED Int
CMD_START Int
CMD_FROGRESS Int
CMD_FINISH Int
CMD_FAIL Int

0: keine Aktion

1: Beginn des Schreibens
2: In Arbeit schreiben
4.

8

[= I S N

Das Schreiben ist beendet
Es ist ein Schreibfehler aufgetreten.

e Starten Sie den Prozess ,Schreiben” #CMD6_STAT = 1; (CMD_START)
= CMD&_STAT Int

e Wenn # CMD6_STAT den Wert 4 (CMD_FINISH) erreicht, ist das Schreiben beendet.

e Wenn ein Schreibfehler aufgetreten ist, kann die Ursache des Fehlers durch Uberpriifen der Ausgange #COM_xxxxx
des Funktionsbausteins analysiert werden.

L COM_ERROR Bool
= COM_NUM Int
= COM_EXCE Int
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6.2.5 CMD 15, Schreiben und Lesen wichtiger Prozessparameter zu allen DMA

Mit dem CMD 15 ist es mdoglich, Prozessdaten, von allen DMA’s die an den Profibus-Knoten angeschlossen sind, zu
senden und zu empfangen . In diesem Fall enthalt die Variable SNUM (Slave-Nummer) die maximale Anzahl der
angeschlossener DMA-2. (abweichend von CMD 3 oder CMADES).

Die Bedeutung der Prozesswerte hangt von der Betriebsart des DMA-2 ab.

Siehe 4.5 CMD = 15, Struktur des Profibus Telegrams in Abhédngigkeit der SW Version

Dies kann aufgrund der DMA-2-Knoten-Zusammensetzung auch fir jedes Modul unterschiedlich sein. Auch das
Control-Byte ist abhangig vom Arbeitsmodus. Erlauterung der Bits siehe Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden. Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

Ein CMD 15-Zugriff wird wie folgt durchgeflhrt:
e Legen Sie die Anzahl der Slaves SNUM der am Profibus-Knoten angeschlossenen Module fest.
= SHUM Int

Z.B. Bei Verwendung eines 3-fach DMA-2 #SNUM := 3;.

e Den Befehl fiir CMD 15 eintragen: # CMD = 15;

= CnD Int

e Schreiben Sie die Prozessdaten, die Sie an die DMA-2-Module senden wollen, in die vorgesehene Struktur. Der
Array-Index entspricht dem SADR (Parameter E 22) der angeschlossenen Module

* |N_CMD15 Array[1..5] of Struct
~ IR - Modul mit SADR = 1 ( Parameter E 22 = 1)
= » IN_CMD15[2] struct
= » IN_CMD15[3] Struct
= b IN_CMD15[4] Struct
ol D[ S _+ Modul mit SADR =5 ( Parameter E 22 = 5)
Struktur des Sendedatensatzes:
= ¥ |N_CMDIS Array[1.5] o
= v |N_CMD15[1] Struct
L BUS_DISABLE Bool
L] Din_1 Bool
L] Din_2 Bool
= mLaw Bool Steuer-Byte
L] CNTRL_1 Boal
] CNTRL_2 Eool
= CHTRL_3 Bool
] CNTRL_4 Bool
= VALUE1 Int
T e = } Prozessdaten zum DMA

Die interne Telegrammadresse wird automatisch gedndert, so dass bei jedem Funktionsblockaufruf ein
Ricktelegramm ausgeldst wird. Der Array-Index entspricht dem SADR (Parameter E 22) der angeschlossenen
Module.

Struktur des Empfangsdatensatzes.

> OUT_CMD15 Array{1.5] 0.
= ¥ QUT CMD15[1] Struct
] HWW_ENABLE Bool \
= BUS_DISABLE Bool
u STAT_1 Bool
= STAT_2 Bool
. STAT_3 Bool
= STAT 4 Bool
= STATS Bool
= ERROR Bool
= ERROR_NO Byte > Statuswort
L] Din_1 Bool
L] Dout_1 Bool
. DKOMP_1 Bool
= DKOMP_11 Bool
L] Din_2 Bool
L] Dout_2 Bool
= DKOMP_2 Bool
= DKOMP_22 Bool j
= VALUET Int
Lo " } Prozessdaten vom DMA

e Wenn ein Fehler aufgetreten ist, kann die Ursache des Fehlers analysiert werden, indem die Ausgange #COM_ xxxxx
des Funktionsbausteins ausgewertet werden.

= COM_ERRCR Bool
= COM_NUM Int
= COM_EXCE Int
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7 Parameterliste

Parameter dargestellt in “grau” sind noch nicht in der Slave (Modul) Software implementiert

Alle Werte sind in Dezimal. Um Werte als Daten zu verwenden, miissen diese in eine Hex-Zahl gewandelt werden.
R = Parameter kann nur gelesen werden.

X = Implementiert, aber noch nicht Aktiv (kein Zugang)

WI/R = schreibbar und lesbar.

IDhex |1Paec|W/R|Name [Funktion Einh, Step Min| Max | Beschreibung

0x00 | 0 | R | Vers [Software Version == - | xx.xx | xx.xx | Abhdngig von Hardware

0x01 | 1 R [d1.01 |[Summe analoger Sollwerte \% 1] -9999| 9999

0x02 | 2 | R |d1.02|Summe Sollwert nach Rampe \Y 1] -9999| 9999

0x03 | 3 | R |d1.03|Sollwerte nach Linearisierung \" 1] -9999| 9999
-1000 == -1.000 V; 1000 == 1.000 V

0x04 | 4 | R |d1.04 |Wert nach Verstarkungsanpassung [V 1] -9999| 9999

0x05| 5 | R |d1.05|Signal A v 1] -9999| 9999

0x06 | 6 | R |d1.06|Signal B \Y% 1] -9999| 9999

0x07 | 7 | R |d1.07 Strom A A 1 0| 5000

0x08 | 8 | R |d1.08|Strom B A 1 0| 5000|1000 ==1.000 A

0x09 | 9 | R |d1.09|Gesamter Strom A 1 0| 5000

0x0A | 10 | R |d1.10|FlhrungsgroBe (w) v 1] -9999| 9999

0x0B | 11 | R |d1.11 |Istwert, RegelgroBe (x) V 1] -9999| 9999

0x0C | 12 | R |d1.12 |Regeldifferenz (e) \ 1] -9999| 9999

0x0D | 13 | R |d1.13 |Ausgang Regler, StellgréBe \'% 1] -9999| 9999

OxOE | 14 | R |d2.01 |[Summe analoger Sollwerte \% 1] -9999| 9999

OxOF | 15 | R |d2.02|Summe Sollwert nach Rampe \% 1] -9999| 9999

0x10 | 16 | R |d2.03 |Sollwerte nach Linearisierung \" 1] -9999| 9999

0x11 | 17 | R |d2.04 |Wert nach Verstarkungsanpassung |V 1| -9999| 9999 1000 == -1.000 V: 1000 == 1.000 V/

0x12 | 18 | R |d2.10 [FUhrungsgroBe (w) v 1] -9999| 9999

0x13 | 19 | R |d2.11 |Istwert, RegelgroBe (x) \% 1] -9999| 9999

0x14 | 20 | R |d2.12 |Regeldifferenz (e) \% 1] -9999| 9999

0x15 | 21 | R |d2.13 |Ausgang Regler, StellgroBe V 1] -9999| 9999

0x16 | 22 |R/W|S1.01 |Interner Sollwert 1 \% 1] -9999| 9999

0x17 | 23 |R/W|S1.02|Interner Sollwert 2 \"% 1] -9999| 9999

0x18 | 24 |R/W|S1.03|Interner Sollwert 3 \'% 1] -9999| 9999

0x19 | 25 |R/W|S1.04 |Interner Sollwert 4 \ 1] -9999| 9999

Ox1A | 26 | X | S1.08 |Reserviert

0x1B | 27 |R/W|r1.01 |Rampe von 0 = - ] 1 0| 3950

0x1C | 28 |R/W|r1.02 |Rampe von— =0 s 1 0| 3950|1==10ms

0x1D | 29 |R/W/| r1.03 |Rampe von 0 = + s 1 0| 3950 |0 ==Rampe aus

Ox1E | 30 |R/W/| r1.04 |Rampe von + = 0 S 1 0| 3950
-1000 ==-1.000 V; 1000 == 1.000 V
Wert ist, wenn geschrieben, immer Aktiv.

Ox1F | 31 |R/W|A1.01|Profibus Sollwert (Zweig 1) v 1] -9999| 9999 | Léschung entweder durch ,Reset* oder
durch Schreiben von ,0%. Zum Abschalten
des analogen Sollwert E17 = “2” setzen.
-1000 == -1.000 V; 1000 == 1.000 V

0x20 | 32 |R/W|A1.02 |Profibus Istwert (Zweig 1) Vv 1] -9999| 9999 | C1.09 muss abgeschalted werden, um
Stérungen auszuschlieBen

0x21 | 33 |R/W|S2.01|Sollwert 1 (Zweig 2) v 1] -9999 | 9999 _

0x22 | 34 |R/W|S2.02[Sollwert 2 (Zweig 2) Vv 1] -9999| g9gg | 1000 =="1.000V; 1000 ==1.000V

0x23 | 35 |R/W| r2.01 |Rampe von 0 = - s 1 0| 3950

0x24 | 36 |R/W|r2.02 |Rampe von — =0 s 1 0| 3950|1==10ms

0x25 | 37 |R/W|r2.03 |Rampe von 0 = + (Zweig 2) S 1 0| 39500 ==Rampe aus

0x26 | 38 |R/W|r2.04 |Rampe von + = 0 (Zweig 2) S 1 0| 3950
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IDHex | !Ddec|W/R|Name |Funktion Einh. Step Min| Max | Beschreibung
Profibus Sollwert (Zweig 2) V;llgr??st, welﬁogeg%,ri;&%?imml}%(%v\./
0x27 | 39 |R/W|A2.01|Ausnahme: in Modus1 auch flr \ 1| -9999 | 9999 | Léschung entweder durch ,Reset” oder
Zweig 1 durch Schreiben von ,0“. Zum Abschalten
des analogen Sollwert E17 = “2” setzen.
-1000 == -1.000 V; 1000 == 1.000 V
0x28 | 40 |R/W|A2.02 |Profibus Istwert (Zweig 2) \'% 1] -9999| 9999 | C2.09 muss abgeschaltet werden, um
Stdrungen auszuschlieBen
0x29 | 41 |R/W|C1.00|Regleranwahl 1 0 4|0 =aus
1 = P-PT4-I-DT;
2 = schaltender Regler
3 = dff
4 = schaltender Regler + dff
0x2A | 42 |R/W|C1.01 [Sicherheitsfunktion 1 0 1|0=aus;1=o0n
0x2B | 43 |R/W|C1.02|Linearisierung 1 0 5|0 =linear;1...5=curve
0x2C | 44 |R/W|C1.03|Verstarkung A VIV 1 0 200 | 100 == Faktor 1.00
0x2D | 45 |R/W|C1.04|Verstarkung B VIV 1 0 200 | 100 == Faktor 1.00
ox2E | 46 |RWI|C1.05 Sollw?rt Vorzeichen und VIV 1 -400 400 100 == Faktor 1.00 )
Verstarkung Vorzeichen und Verstérkung!
Ox2F | 47 |R/W|C1.06 |Sollwert Offset \ 1| -9999| 9999 |-1000 ==-1.000V; 1000 == 1.000 V
0x30 | 48 |R/W|C1.07|Totbereichkompensation A ) 1 0| 9999|1000 ==1.000V
0x31 | 49 |R/W|C1.08|Totbereichkompensation B v 1 0| 9999 |9.999 V= max. Strom je n. Magnet
0x32 | 50 |R/W|C1.09|Sensortyp 1 0 12 | 0 = aus (verwendet fiir Profibus Anwendung)
1=0..20mA
Achtung: 2=4..20mA
Bei Auswahl 10 bis 12 ist kein 3=12mA 8 mA
negativer Reglerausgang méglich! 4=0..10V
5=0..x10V
6=6Vt25V
7=75V25V
8=6Vzt5V
9=75Vz5V
10=0..20 mA
11=4 ... 20 mA
12=0..10V
0x33 | 51 |R/W|C1.10 |Istwert Verstarkunggain VIV 1 0 400 | 100 == Faktor 1.00
0x34 | 52 |R/W|C1.11 |Istwert Offset \Y 1] -9999| 9999 |-1000 ==-1.000 V; 1000 == 1.000 V
0x35 | 53 |R/W|C1.12|Istwert Vorzeichen -1 +1 |- 1 = negativ
0=aus
+ 1 = positiv
0x36 | 54 |R/W|C1.13|P-Anteil Kp, VIV 1 0 400 | 100 == Faktor 1.00
0x37 | 55 |R/W|C1.14|T-Anteil fur PT1 (to C1.16) S 1 0| 1000|100 ==1.00
0x38 | 56 |R/W|C1.15|Threshold (C1.13, C1.16) \% 1 0| 9999|1000 ==1.000V
0x39 | 57 |R/W|C1.16|P-Anteil Kp, VIV 1 0 400 | 100 == Faktor 1.00
O0x3A | 58 |R/W|C1.17[I-Anteil V/s 1 0| 4000|1000 ==1.000
0x3B | 59 |R/W|C1.18|D-Anteil Vs 1 0 400 | 100 == 1.00
0x3C | 60 (R/W|C1.19(T-Anteil fir DT1 S 1 0| 1000|100==1.00
0x3D | 61 |R/W|C1.20|Verstarkung ( C1.13 und C1.16) |V/V 1 1 32 | 2 = Faktor 2.00
O0x3E | 62 |R/W|C1.21|Komparator obere Schwelle \Y 1| -9999| 9999 i
0x3F | 63 |R/W|C1.22|Komparator untere Schwelle Vv 11 9999 | 9999 | 1000 ==-1.000 V; 1000 ==1.000 v
0x40 | 64 |R/W|C1.23 |Komparator Verzdgerung ein S 1 0] 9999|1==10ms
0x41 | 65 |R/W|C1.24|Komparator Verzégerung aus S 1 0| 9999 |0 ==keine Verzdgerung
0x42 | 66 |R/W|C1.25Komparatorauswahl KOMP_1 1 0 3|0=aus
1 = Sollwert
2 = Istwert
3 = Regeldifferenz
0x43 | 67 |R/W|C1.26 |Drahtbruchiiberwachung Istwert |- 0 1|0 = aus; 1 = Aktiv
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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IDhex |1Paec|W/R|Name [Funktion Einh, Step Min| Max | Beschreibung
0x44 | 68 |R/W|C2.00|Regleranwahl 1 0 410=aus
1 = P-PT4-I-DT;
2 =Remote
3 =dff
4 =Remote + dff
0x45 | 69 |R/W|C2.01|Sicherheitsfunktion 1 0 1|/0=aus;1=o0n
0x46 | 70 |R/W|C2.02|Linearisierung 1 0 5|0 =linear;1...5=curve
0x47 | 71 |R/W|C2.03|Verstarkung A VIV 1 0 200 | 100 == Faktor 1.00
0x48 | 72 |R/W|C2.04|Verstarkung B VIV 1 0 200 | 100 == Faktor 1.00
Sollwert Vorzeichen und 100 == Faktor 1.00
0x49 | 73 |R/W|C2.05 Verstarkung VN 1 -400 400 Vorzeichen und Verstarkung!
Ox4A | 74 |R/W|C2.06|Sollwert Offset V 1] -9999| 9999 |-1000 ==-1.000 V; 1000 == 1.000 V
0x4B | 75 |R/W|C2.07 [Totbereichkompensation A Y% 1 0| 9999 1000 ==1.000V
] . 9.999 V = max. Strom abhangig von
0x4C | 76 |R/W|C2.08|Totbereichkompensation B \Y 1 0] 9999 ger Magnetauswahl
0x4D | 77 |R/W|C2.09|Sensortyp 1 0 12| 0 = aus (used fir Profibus application)
1=0..20mA
Achtung: 2=4..20mA
Bei Auswahl 10 bis 12 ist kein 3=12mA+8mA
negativer Reglerausgang méglich! 4=0..10V
5=0..x10V
6=6Vt25V
7=75Vx25V
8=6Vt5V
9=75Vz5V
10=0..20 mA
11=4 ... 20 mA
12=0..10V
Ox4E | 78 |R/W|C2.10|Istwert Verstarkunggain VIV 1 0 400 | 100 == Faktor 1.00
Ox4F | 79 |R/W|C2.11 |Istwert Offset V 1] -9999| 9999 |-1000 ==-1.000 V; 1000 == 1.000 V
0x50 | 80 |R/W|C2.12|Istwert Vorzeichen -1 + 1] -1 = negativ
0=aus
+ 1 = positiv
0x51 | 81 |R/W|C2.13|P-Anteil Kp, VIV 1 0 400 | 100 == Faktor 1.00
0x52 | 82 |R/W|C2.14|T-Anteil fir PT1 (to C2.16) S 1 0| 1000|100 ==1.00
0x53 | 83 |R/W|C2.15|Threshold (C2.13, C2.16) % 1 0| 9999|1000 == 1.000 V
0x54 | 84 |R/W|C2.16|P-Anteil Kp, VIV 1 0 400 | 100 == Faktor 1.00
0x55 | 85 |R/W|C2.17 [I-Anteil V/s 1 0| 4000|1000 == 1.000
0x56 | 86 |R/W|C2.18|D-Anteil Vs 1 0 400|100 ==1.00
0x57 | 87 |R/W|C2.19|T-Anteil fir DT1 S 1 0| 1000|100 ==1.00
0x58 | 88 |R/W|C2.20|Verstarkung ( C2.13 und C2.16) |V 1 1 32 | 2 = Faktor 2.00
0x59 | 89 |R/W|C2.21 [Komparator obere Schwelle \ 1| -9999 | 9999
0x5A | 90 |R/W|C2.22 |[Komparator untere Schwelle Vv 1| 9999 | 9999 | 1000 ==-1.000V; 1000 ==1.000 V
0x5B | 91 |R/W|C2.23 |[Komparator Verzégerung ein S 1 0| 9999|1==10ms
0x5C | 92 |R/W|C2.24 [Komparator Verzdgerung aus S 1 0| 9999 |0 == keine Verzdgerung
0x5D | 93 |R/W|C2.25 |[Komparatorauswahl KOMP_2 1 0 3|0=aus
1 = Sollwert
2 = Istwert
3 = Regeldifferenz
Ox5E | 94 |R/W|C2.26|Drahtbruchiiberwachung Istwert  |--- 0 1|0 = aus; 1 = Aktiv
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IDhex |1Paec|W/R|Name [Funktion Einh, Step Min| Max | Beschreibung
Ox5F | 95 | R | EOO |Betriebsmode 1 1 8 | 1 = Gesteuert ein Ventil
(Abhéngig von Hard- und Software 2 = Gesteuert zwei Ventile
Version) 3 = Geregelt ein Ventil
4 = Geregelt ein Prozess
6 = Geregelt Ventil/Prozess
8 = Geregelt Prozess/Proz.
0x60 | 96 |R/W| EO1 |Analogausgang 1 13|1=d1.01to
13 =d1.13 und
und und | 14 = d2.01 to
14 21]21=d2.13
0x61 | 97 |R/W| EO2 [Push-Pull Funktion 0 110 =aus
1 = Aktiv
2 = Common ,+" fir Magnete
(Anmerkung: nur fir max 0,8 A Strom )
3 = Voll H-Briicke
4 = aus + Magnetiiberwachung
0x62 | 98 |R/W|E1.03 [Magnet Auswahl A 1 1 71=08A
2=11A
3=13A
4=16A
5=24A
6=27A
7=35A
0x63 | 99 | R |E1.04|P-Anteil Stromregler erregen 1 0] 9999
0x64 | 100 | R |E1.05/|-Anteil Stromregler erregen 1 ol 9999
0x65 | 101 | R |E1.06|P-Anteil Stromregler entregen 1 0 9999 Default fur 2,700 A Magnet
0x66 | 102 | R |E1.07|l-Anteil Stromregler entregen 1 0| 9999
0x67 | 103 |R/W| E08 [Rampenart 1 0 2 |0 = digitale Sollwerte (Zeitkonstant)
1 = alle Sollwerte (Steigungskonstant.)
0x68 | 104 |R/W| E09 [Zeitverzdgerung Freigabe s 1 0| 9999|1=1.00s
Variable Anapssung des Nennstroms
0x69 | 105 |R/W|E1.10|Magnetstromanpassung A 1 50 110 100 == Faktor 1.00
O0x6A | 106 |R/W| E11 [Ruhestrom Magnet A \ 1 0| 3000
0x6B | 107 |R/W| E12 |Ruhestrom Magnet B \ 1 0| 3000 |3.000 V =30 % des Nennstroms
0x6C | 108 |R/W|E1.13|Dither Amplitude A \" 1 0| 3000
0x6D | 109 |R/W|E1.14 Dither Frequenz A Hz 1 1 300 |---
Ox6E | 110 [R/W| E15 [Signaldefinition Sollwert S1.06 1 0 6 |0 = S1.06 Spannungseingang Aktiv
((81))] 1 =0 ... 20 mA ohne Drahtb.
2 =10 mA £ 10 mA ohne Drahtb.
3 =4 ... 20 mA ohne Drahtb.
4 =4 .... 20 mA mit Drahtbr.
5 =12 mA +- 8 mA ohne Drahtb.
6 = 12 mA +- 8 mA mit Drahtb.
Ox6F | 111 |R/W| E16 (Signaldefinition Sollwert S1.05 1 0 6 |0 = S1.05 Spannungseingang Aktiv
((81))] 1 =0 ... 20 mA ohne Drahtb.
2 =10 mA £ 10 mA ohne Drahtb.
3 =4 ... 20 mA ohne Drahtb.
4 =4 .... 20 mA mit Drahtbr.
5 =12 mA +- 8 mA ohne Drahtb.
6 = 12 mA +- 8 mA mit Drahtb.
0x70 | 112 |R/W| E17 [Sollwert Aktivierungsmoduse 1 0 2 |0 = 4 digital, 1 analog Aktiv
2 = only 4 digital Aktiv
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
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0x71 | 113 |R/W| E18 Fehler/Komparator Ausgang |- 1 0 8|0 = Fehler
(from V32.09%) 1 = Comp1. positive Logik
2 = Comp1. negative Logik
3 = Comp2. positive Logik
4 = Comp2. negative Logik
5 = Dout_1 positive Logik
6 = Dout_1 negative Logik
7 = Dout_2 positive Logik
8 = Dout_2 negative logic
0x72 | 114 |R/W| E19 |Reserved
0x73 | 115 |R/W| E20 |Reserved
0x74 | 116 |R/W| E21 |Reserved
0x75 | 117 | X | FB1M |Reserved
0x76 | 118 | X | FB1o |Reserved
0x77 | 119 | X | FB1f |Reserved
0x78 | 120 | X |DOUT |Reserviert
0x79 | 121 | X | D_IO |Reserviert
0x7A | 122 | X | D_IN |Reserviert
0x7B | 123 | X | Uout |Reserviert
0x7C | 124 | X | Umon [Reserviert
0x7D | 125 | X | 1_E4 [Reserviert
0x7E | 126 | X | 1_E5 [Reserviert
0x7F | 127 | X | 1_E6 |Reserviert
0x80 | 128 | X | 1_E7 |Reserviert
0x81 | 129 | X | 2_E4 |Reserviert
0x82 | 130 | X | 2_E5 |Reserviert
0x83 | 131 | X | 2_E6 |Reserviert
0x84 | 132 | X | 2_E7 |Reserviert
0x85 | 133 | X | 3_E4 |Reserviert
0x86 | 134 | X | 3_E5 |Reserviert
0x87 | 135| X | 3_E6 |Reserviert
0x88 | 136 | X | 3_E7 |Reserviert
0x89 | 137 | X | 4_E4 |Reserviert
0x8A | 138 | X | 4 _E5 [Reserviert
0x8B | 139 | X | 4_E6 |Reserviert
0x8C | 140 | X | 4_E7 |Reserviert
0x8D | 141 | X | 5 _E4 |Reserviert
Ox8E | 142 | X | 5_E5 |Reserviert
0x8F | 143 | X | 5_E6 |Reserviert
0x90 | 144 | X | 5 E7 |Reserviert
0x91 | 145| X | 6_E4 |Reserviert
0x92 | 146 | X | 6_E5 |Reserviert
0x93 | 147 | X | 6_E6 |Reserviert
0x94 | 148 | X | 6_E7 |Reserviert
0x95 | 149 | X | 7_E4 |Reserviert
0x96 | 150 | X | 7_E5 |Reserviert
0x97 | 151 | X | 7_E6 |Reserviert
0x98 | 152 | X | 7_E7 |Reserviert
0x99 | 153 | X | User |Reserviert
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IDhex |1Paec|W/R|Name [Funktion Einh, Step Min| Max | Beschreibung
0x9A | 154 | R | So.in |Status der digitalen Eingéange 0| 1234]1xxx=S51.01 Aktiv
(abhangig von HW Version) x2xx = S1 .02/82.91 Aktiv
xx3x = $1.03 Aktiv
xxx4 = §1.04 Aktiv
0x9B | 155 |R/W|E2.03 [Magnet Auswahl A 1 1 71/1=08A
2=11A
3=13A
4=16A
5=24A
6=27A
7=35A
0x9C | 156 | R |E2.04 |P-Anteil Stromregler erregen 1 0| 9999
0x9D | 157 | R |E2.05 |I-Anteil Stromregler erregen 1 0| 9999 .
Ox9E | 158 | R |E2.06|P-Anteil Stromregler entregen 1 0| 9999 Defauilt flr 2,700 A Magnet
0x9F | 159 | R [E2.07|l-Anteil Stromregler entregen 1 0| 9999
OxAO0 | 160 |R/W|E2.10|Magnetstromanpassung A 1 50 110 Variable Anapssung des Nennstroms
100 == Faktor 1.00
0xA1 | 161 |R/W|E2.13 |Dither Amplitude B \ 1 0| 3000 |3.000V =30 % des Nennstroms
0xA2 | 162 |R/W|E2.14 Dither Frequenz B Hz 1 1 300 | ---
0xA3 | 163 |R/W| E 22 [Modul Slave Adresse 1 0 32 | 0 = Bus Funktion nicht aktiv
1 = Standard (Profibus, CanOpen)
1..5 = Multiple Slave (Profibus)
O0xA4 | 164 |R/W|C1.27|Sollwert Hysterese A \ 1] -9999| 9999 1000 11000 V- 1000 =< 1.000 V
0xA5 | 165 |R/W|C2.27 [Sollwert Hysterese B 1 1| -9999| 9999 | = ’ =
O0xA6 | 166 [R/W |C1.28 |[Komparator obere Schwelle \Y 1| -9999| 9999 1000 1,000 V: 1000 =< 1.000 V
0xA7 | 167 |R/W|C1.29|Komparator untere Schwelle Vv 1] 9999 9999| ’ B
0xA8 | 168 |R/W|C1.30|Komparator Verzégerung ein S 1 0] 9999|1==10ms
0xA9 | 169 |R/W|C1.31|Komparator Verzégerung aus S 1 0 9999 | 0 == keine Verzdgerung
O0xAA | 170 |R/W|C1.32|Komparatorauswahl KOMP_112  |--- 1 0 3|0=aus
1 = Sollwert
2 = Istwert
3 = Regeldifferenz
OxAB | 171 |R/W|C2.28 |Komparator obere Schwelle \% 1| -9999| 9999
P -1000 == -1.000 V; 1000 == 1.000 V
O0xAC | 172 |R/W |C2.29 |Komparator untere Schwelle \ 1] -9999| 9999
O0xAD | 173 |R/W |C2.30 |[Komparator Verzégerung ein S 1 0 9999|1==10ms
OxAE | 174 |R/W|C2.31 |Komparator Verzdgerung aus S 1 0| 9999 |0 == keine Verzdgerung
OxAF | 175 |R/W|C2.32 |Komparatorauswahl KOMP_22 1 0 3|0=aus
1 = Sollwert
2 = Istwert
3 = Regeldifferenz
0xB0 | 176 |R/W - Interne digitale Schalter --- --- 0| 32785 | 0x0001 = Din_1 Aktiv (Read/Write)
(Read/Set) 0x8011 | 0x0002 = Dout_1 Aktiv (Read only )
0x0004 = DKOMP_1 Aktiv (Read only )
0x0008 = DKOMP_11 Aktiv (Read only )
0x0010 = Din_2 Aktiv (Read/Write)
0x0020 = Dout_2 Aktiv (Read only )
0x0040 = DKOMP_2 Aktiv (Read only )
0x0080 = DKOMP_22 Aktiv (Read only )
0x0400 = Enable Aktiv
0x0800 = Fehler
0x8000 = Bus Disable Card (Read/Write)
) ) 1==10ms
0xB1 | 177 |R/W| E 23 |Profibus Telegram Timeout S 1 0| 9999 0 == Funktion nicht aktiv
0xB2 [ 178 | X - |Reserviert
0xB3 | 179 [R/W|C1.33 |I-Anteil Ausgangsbegrenzung \ 1 0| 9999 |0 ==0.000V; 9999 ==9.999 V
0xB4 | 180 [R/W|C2.33 |I-Anteil Ausgangsbegrenzung \'% 1 0| 9999|0==0.000V; 9999 ==9.999 V
Datum: 15.03.2019 Rev: R_3.1
File: DMA Profibus Anleitung D R3.1 20190315.doc Author: Bm Seite: 45 von 46




Neuffener Strasse 29
D-72636 Frickenhausen
Tel: (+49) 7025 - 911 007
Fax: (+49) 7025 - 911 008

Email: info@h-c-s-gmbh.de " k

www.h-c-s-gmbh.de HYDRAULIC CONTROL SYSTEMS

8 Fehlerbeseitiqunq

8.1 Allgemein

Die griine ,Power“-LED am Slavemodul leuchtet nicht:
=> Sind alle Module mit Betriebsspannung versorgt? (Supply 24V / Supply 0V )

Die gelbe “Enable”-LED am Slavemodul leuchtet nicht:

=> Sind an allen Modulen die Optoentkoppelten Versorgungen angelegt? (Ext. 24V / Ext. 0V )
=> Ist der Freigabeeingang mit Ext. 24V versorgt?

=> Wurde die Softwarefreigabe ausgeschaltet? (SpezialByte im CMD15-Modus)

Gewunschter Ventilstrom wird nicht erreicht:
=> Liefert die Spannungsversorgung genigend Strom?
=> Richtiger Magnettyp gewahlt?

Die rote Fehler LED am Slavemodul leuchtet:
=> Das Slave-Modul befindet sich im Fehlerzustand, dieser muss erst durch wegnahme der Freigabe quittiert werden.

8.2 Keine Kommunikation zum Modul méglich

Es leuchtet die rote LED ,BusFehler®:
=> Uberprifen der Profibusverkabelung (Terminierung, Leitungslangen, Steckverbinder )

Es wurde beim projektieren das ,Universalmodul” verwendet:

=> Dies ist nicht zulassig, da nur die in der GSD-Datei verwendeten Module unterstitzt werden.
(Das Universalmodul wird von der S7 immer angeboten, auch wenn es nicht in der GSD-Datei vorhanden ist)

8.3 Kommunikation zum Modul ist méglich aber die Ausgange sind inaktiv

Ist der vorgegebene Sollwert / Istwert im Monitor der Karte zu sehen? (Parameter d1.11 d1.01 d1.02):
Ja => Nachfolgende Parameter Ex.xx Cx.xx sind falsch eingestellt.
Nein => Testweise manuelles vorgeben eines Soll/Istwertes Uber die Analogen Eingange

Sind Soll/Istwerte nun sichtbar?

Ja => Die SPS schickt kein stimmiges Telegramm. => Befehle der SPS entsprechend anpassen.
Nein => generelle Fehler wie unter Punkt 8.7 Allgemein beschrieben Uberprifen.
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